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Ventilador I Fan 
Rodamientos Delantero 

6205 zz. Trasero 
6205 zz. 

Bearings Drive End Non Drive End 
Tenston I Voltage 1ph 230 v Momento de inercia 

J = 0,00383 Kg m2 ~~eso Motor 16 Kg 
Free I Frequency 50 Hz 60Hz Rotor Inertia MotorWe~ht 

Corriente I Current 0,30A 0,37 A Protecci6n 
1 p 54 I Construcci6n IM 83 185 

Refrigeraci6n 
IC416 

Condens. I Capacitor 2 uF 1450 V Protection Degree Mounting Cooling 
Nivel de ruido 

< 70d8 l~elocidad maxima mecanica 5000 rpm 
Noise Level Ma~~hankaiS~ 

Equilibrado grado 
A ~ ~slamiento Clase F r rotecci6n Termica PTC 140°C ~~biente <40°C < 1000 m 

Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient 
Freno de Bloqueo (opcional) 25Nm 400V 50Hz I 460V 60Hz 0,28A 3,9 Kg J = 0.00084 Kg m2 
Holding Brake (optional) 

T enst6n de Base del Motor 
Vb 400 v I Tension Maxima de Salida del Converttdor 

Vc 400 v 
Motor Base Voltage Inverter max. Output Voltage 

Servicio I Service S1 Servicio I Service S6 - 40% 
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T ensi6n de Base del Motor 

Motor Base Voltage 
400 v 

Servicio I Service S 1 
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MOTOR MAC R 090.100 
- Hoja de Curvas Caracteristicas -
-Power and Torque Diagrams-

Tensi6n Maxima de Salida del Convertidor 

Inverter max. Output Voltage 
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Curva de Par I Torque Diagram 

1500 2000 

rpm 
2500 

Curva de Potencia I Power Diagram 
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MOTOR MAC R 090.100 

6\6\scAI 
Parametres motor I Motor parameters 

Fecha. Date 27-10-11 

PLACA DE CARACTER(STICAS I NAMEPLATE DATA 

R090.100 R090.100 

y 0 

Nm 10 10 

rpm 1420 2530 

KW 1.5 2.7 

v 400 400 

A 3 4 5.9 

Hz 500 87.0 

Cosfi 0.75 0.75 

Rend I eff 085 087 

J (Kg m2) 000383 0.00383 

ESQUEMA EQUIVALENTE POR FASE EN ESTRELLA I PHASE STAR EQUIVALENT SCHEMA 

R090.100 R090.100 

y 0 Rs Ls Rr 
Rs (Ohm) 4 30 143 

Rr(Ohm) 4 20 140 

Rfe (Ohm) 2020 673 

Ls (mH) 25 8 
'--

~ Lm (mH) 308 103 
Rfe Lm im 

Ts (ms) 77 77 

T T Tr(ms) 73 73 

lm (Aifase} 2.1 3.6 


