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EN — Quick installation guide

This guide instructs briefly how to install the drive. For more detailed instructions,
engineering guide lines, technical data and complete safety instructions, see the
hardware manual (www.abb.com/drives: Select Document Library and search for
document number 3AUA0000078093 [English]).

Follow the safety instructions

WARNING! Ignoring the following instructions can cause physical injury or
death, or damage to the equipment: m

» Only qualified electricians are allowed to install and maintain the drive.

» Never work on the drive, motor cable or motor when main power is applied.
After disconnecting the input power, always wait for 5 min to let the intermediate
circuit capacitors discharge before you start working on the drive, motor or
motor cable.

* Do not work on the control cables when power is applied to the drive or to the
external control circuits.

+ Make sure that debris from borings and grindings does not enter the drive when
installing.

+ Do not connect the drive to a voltage higher than what is marked on the type
designation label.

The floor material below the drive must be non-flammable.

Select the power cables

Size the power cables according to local regulations to carry the nominal current
given on the type designation label of your drive.

Typical power cable sizes are listed in table J on page 82. For the conditions of the
sizing, see the hardware manual.

Ensure the cooling

See table B on page 79 for the losses and the cooling air flow through the drive. The
allowed operating temperature range of the drive without derating is -15 to +40 °C.
Protect the drive and input power cable

See table B on page 79. Check that the operating time of the fuse is below 0.5
seconds.

3AUA0000085966 Rev F


http://www.abb.com/drives

4 EN - Quick installation guide

Install the drive on the wall
See figure A on page 79.

Check the insulation of the input and motor cables and the
motor

Check the insulation of the input cable according to local regulations before
connecting it to the drive.

Check the insulation of the motor cable and motor when the cable is disconnected
from the drive, see figure F on page 80. Measure the insulation resistance between
each phase conductor and the Protective Earth conductor using a measuring voltage
of 1000 V DC. The insulation resistance of an ABB motor must exceed 100 Mohm
(reference value at 25 °C or 77 °F). For the insulation resistance of other motors,
please consult the manufacturer’s instructions. Note: Moisture inside the motor
casing will reduce the insulation resistance. If moisture is suspected, dry the motor
and repeat the measurement.

Connect the power cables

See figures C, D, E and G. Use symmetrical shielded cable for motor cabling.
1. Undo the mounting screws at the sides of the front cover.

2. Remove the cover by sliding it forward.

3. Attach the residual voltage warning sticker in the local language to the control
panel mounting platform.

4. Remove the rubber grommets from the lead-through plate for the cables to be
connected.

5. IP21 units: Fasten the cable connectors (included in the delivery in a plastic bag)
to the cable lead-through plate holes.

6. Prepare the ends of the input power and motor cables as illustrated in the figure.

7. Ground the cable shields 360 degrees in the cable connectors (IP21 units) or
under the clamps (IP55 units).

8. Connect the twisted shield of the input cable to the PE terminal.
9. Connect the PE conductor of the input cable to the additional PE terminal.

10. Connect the twisted shield of the motor cable and resistor cable (if present) to the
grounding terminal.

11. Connect the phase conductors of the input, motor and resistor cables. Tighten the
SCrews.

12. Install the control cable grounding shelf in the cable entry box.
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13. Secure the cables mechanically outside the drive.

14. Ground the motor cable shield at the motor end. For minimal interference, make a
360-degree grounding at the cable lead-through, or keep the pig tail short.

Connect the control cables
See figure H.

1. Cut adequate holes into the rubber grommets and slide the grommets onto the
cables. Slide the cables through the holes of the bottom plate and attach the
grommets to the holes.

2. Strip the cable ends and cut to suitable length (note the extra length of the m
grounding conductors).

3. Ground the outer shields of all control cables 360 degrees at a grounding clamp in
the cable entry box.

4. Ground the pair-cable shields to the grounding clamp. Leave the other end of the
shields unconnected or ground them indirectly via a high-frequency capacitor with
a few nanofarads, eg, 3.3 nF /630 V.

5. Connect the conductors to the appropriate terminals of the control board (see
page 6).

6. Wire the optional modules if included in the delivery.

7. Reinstall the front cover.

Note for fieldbus cabling. See figure /.

1. Install the additional grounding shelf.

2. Ground the outer shields of the cables 360 degrees at a grounding clamp.

3. Knock out holes in the cable entry box cover for the cables to be installed. Install
the cable entry box cover.

4. Plug the connector to the fieldbus module.

Default I/O connections

The default I/O connections of the Factory macro of the ACS880 primary control
program are shown below.
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XPOW External power input

Wire sizes: "
0.5...2.5 mm? Gzﬁ\él 24VDC,2A
(24...12 AWG) XAl  Reference voltage and analog inputs
Tightening - +VREF [10V DC, R, 1...10 kohm
torques: 0.5N-m ! : XGR'\IIES éOVE‘)C, R, 1...10 kohm
. : roun
(5 Ibf-in) for both - Speed reference 0(2)...10 V, R, >
stranded and ! 200 kohm
solid wiring. + By default not in use. 0(4)...20 mA, Ry, =
100 ohm
Al1 current/voltage selection jumper
J2 | Al2 current/voltage selection jumper
XAO Analog outputs
Motor speed rpm 0...20 mA, R <
500 ohm
Motor current 0...20 mA, R < 500 ohm
XD2D Drive-to-drive link
1 B
2 A Drive-to-drive link
3 BGND
J3 J3 Drive-to-drive link termination switch
XRO1, XRO2, XRO3 Relay outputs
_—/|, Ready
250 VAC/30VDC
— 1 92A
j’ Running
250 VAC/30VDC
) % — 24
Total load Fault & _—/" Faulted(-1)
capacity of these 250 VAC/30VDC
outputs is 4.8 W — 2A
(200 mA / 24 V) XD24 Diggﬁll_interlsck -
B un enable
minus the power +24VD _[+24V DC 200 mA "
taken by DIO1 and DICOM | Digital input ground
DIO2. +24VD [+24VDC 200 mA D
DIOGND | Digital input/output ground

J6 Ground selection switch

XDIO Digital input/outputs

DIO1 [Output: Ready

DIO2 [Output: Running

XDI  Digital inputs

DI1 Stop (0) / Start (1)

DI2 Forward (0) / Reverse (1)

DI3 Reset

Dl14 Acceleration & deceleration select

DI5 Constant speed 1 (1 = On)

DI6 By default not in use.

Safe torque off

ouT1
SGND | Safe torque off. Both circuits must be
IN1 closed for the drive to start.
IN2

= X12  Safety functions module connection

X13  Control panel connection

X205 Memory unit connection
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EN — USA quick installation guide

This guide instructs briefly how to install the drive. For more detailed instructions,
engineering guide lines, technical data and complete safety instructions, see the
hardware manual (www.abb.com/drives: Select Document Library and search for
document number 3AUA0000078093 [English]).

Follow the safety instructions

WARNING! Ignoring the following instructions can cause physical injury or
death, or damage to the equipment:

* Only qualified electricians are allowed to install and maintain the drive. m

» Never work on the drive, motor cable or motor when main power is applied.
After disconnecting the input power, always wait for 5 min to let the intermediate
circuit capacitors discharge before you start working on the drive, motor or
motor cable.

* Do not work on the control cables when power is applied to the drive or to the
external control circuits.

+ Make sure that debris from borings and grindings does not enter the drive when
installing.

+ Do not connect the drive to a voltage higher than what is marked on the type
desgnation label.

The floor material below the drive must be non-flammable.

Select the power cables

Select the power cables according to local regulations to carry the nominal current
given on the type designation label of your drive.

Typical power cable sizes are listed in table J on page 82. For the conditions of the
sizing, see the hardware manual.

Ensure the cooling

See table B on page 83 for the losses and the cooling air flow through the drive. The
allowed operating temperature range of the drive without derating is -5 to +104 °F.
Protect the drive and input power cable

See table B on page 83. Check that the operating time of the fuse is below 0.5
seconds.
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Install the drive on the wall
See figure A on page 83.

Check the insulation of the input and motor cables and the
motor

Check the insulation of the input cable according to local regulations before
connecting it to the drive.

Check the insulation of the motor cable and motor when the cable is disconnected
from the drive, see figure F on page 84. Measure the insulation resistance between
each phase conductor and the Protective Earth conductor using a measuring voltage
of 1000 V DC. The insulation resistance of an ABB motor must exceed 100 Mohm
(reference value at 25 °C or 77 °F). For the insulation resistance of other motors,
please consult the manufacturer’s instructions. Note: Moisture inside the motor
casing will reduce the insulation resistance. If moisture is suspected, dry the motor
and repeat the measurement.

Connect the power cables

See figures C, D and E on page 83 and 84.

1. Undo the two mounting screws at the sides of the front cover.
2. Remove the cover by sliding it forward.

3. Attach the residual voltage warning sticker in the local language to the control
panel mounting platform.

4. Remove the rubber grommets from the lead-through plate for the cables to be
connected.

5. Fasten the cable conduits to the cable lead-through plate holes. Strip the cable
ends. Slide the cables through the connectors.

6. Connect the grounding conductors to the grounding terminals.
7. Connect the phase conductors of the input and motor cables. Tighten the screws.

8. Units with option +D150: Connect the brake resistor cable conductors to the R+
and R- terminals.

9. Install the control cable grounding shelf in the cable entry box.

10. Connect the motor cable at the motor end.

Connect the control cables
See figure G on page 84.
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. Fasten the cable conduits to the cable lead-through plate holes. Slide the cables

through the connectors.

Strip the cable ends and cut to suitable length (note the extra length of the
grounding conductors).

Ground the outer shields of all control cables 360 degrees at a grounding clamp in
the cable entry box.

Ground the pair-cable shields to the grounding clamp. Leave the other end of the
shields unconnected or ground them indirectly via a high-frequency capacitor with
a few nanofarads, eg, 3.3 nF / 630 V.

Connect the conductors to the appropriate terminals of the control board (see
page 10).

Wire the optional modules if included in the delivery. For fieldbus cabling, see
page 81.

Reinstall the front cover.

Default I/O connections

The default I/0O connections of the Factory macro of the ACS880 primary control
program are shown below.
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XPOW External power input

Wire sizes: "
0.5...2.5 mm? Gzﬁ\él 24VDC,2A
(24...12 AWG) XAl  Reference voltage and analog inputs
Tightening - +VREF [10V DC, R, 1...10 kohm
torques: 0.5N-m ! : XGR'\IIES éOVE‘)C, R, 1...10 kohm
. : roun
(5 Ibf-in) for both - Speed reference 0(2)...10 V, R, >
stranded and ! 200 kohm
solid wiring. + By default not in use. 0(4)...20 mA, Ry, =
100 ohm
Al1 current/voltage selection jumper
J2 | Al2 current/voltage selection jumper
XAO Analog outputs
Motor speed rpm 0...20 mA, R <
500 ohm
USA
Motor current 0...20 mA, R < 500 ohm
XD2D Drive-to-drive link
1 B
2 A Drive-to-drive link
3 BGND
J3 J3 Drive-to-drive link termination switch
XRO1, XRO2, XRO3 Relay outputs
_—/|, Ready
250 VAC/30VDC
— 1 92A
j’ Running
250 VAC/30VDC
) % — 24
Total load Fault & _—/" Faulted(-1)
capacity of these 250 VAC/30VDC
outputs is 4.8 W — 2A
(200 mA / 24 V) XD24 Diggﬁll_interlsck -
B un enable
minus the power +24VD _[+24V DC 200 mA "
taken by DIO1 and DICOM | Digital input ground
DIO2. +24VD [+24VDC 200 mA D
DIOGND | Digital input/output ground

J6 Ground selection switch

XDIO Digital input/outputs

DIO1 [Output: Ready

DIO2 [Output: Running

XDI  Digital inputs

DI1 Stop (0) / Start (1)

DI2 Forward (0) / Reverse (1)

DI3 Reset

Dl14 Acceleration & deceleration select

DI5 Constant speed 1 (1 = On)

DI6 By default not in use.

Safe torque off

ouT1
SGND | Safe torque off. Both circuits must be
IN1 closed for the drive to start.
IN2

= X12  Safety functions module connection

X13  Control panel connection

X205 Memory unit connection
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UL checklist

The drive is to be used in a heated, indoor controlled environment. The drive must
be installed in clean air according to enclosure classification. Cooling air must be
clean, free from corrosive materials and electrically conductive dust. See the
hardware manual.

The maximum ambient air temperature is 40 °C (104 °F) at rated current. The
current is derated for 40 to 55 °C (104 to 131 °F).

The drive is suitable for use in a circuit capable of delivering not more than
100,000 rms symmetrical amperes, 500 V maximum. The ampere rating is based
on tests done according to UL 508C.

The cables located within the motor circuit must be rated for at least 75 °C
(167 °F) in UL-compliant installations.

The input cable must be protected with fuses. Circuit breakers must not be used
without fuses in the USA. Suitable IEC (class aR) fuses and UL (class T) fuses
are listed in the hardware manual. For suitable circuit breakers, contact your local
ABB representative.

For installation in the United States, branch circuit protection must be provided in
accordance with the National Electrical Code (NEC) and any applicable local
codes. To fulfill this requirement, use the UL classified fuses.

For installation in Canada, branch circuit protection must be provided in
accordance with the Canadian Electrical Code and any applicable provincial
codes. To fulfill this requirement, use the UL classified fuses.

The drive provides overload protection in accordance with the National Electrical
Code (NEC).
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DA - Hurtig installationsvejledning

Denne guide er en kortfattet vejledning i, hvordan man installerer drevet. Hvis du vil
have mere detaljerede instruktioner, tekniske retningslinjer, tekniske data og
komplette sikkerhedsinstruktioner, kan du se hardwaremanualen
(www.abb.com/drives: Veelg Document Library, og seg efter dokumentnummer
3AUA0000078093 [English].

Folg sikkerhedsinstruktionerne

ADVARSEL! Manglende overholdelse af disse instruktioner kan medfgre
fysiske skader eller dadsfald eller skade pa udstyret:

* Kun autoriserede elinstallatgrer ma udfere installation og vedligeholdelse af

drevet.

* Undlad at arbejde med drevet, motorkablet eller motoren, nar tilslutning til nettet
er foretaget. Vent 5 minutter, efter at netspaendingen er frakoblet, sa
mellemkredskondensatorerne kan aflades, inden arbejdet med drevet, motoren
eller motorkablet pabegyndes.

» Der ma ikke arbejdes med signalkablerne, nar netspaendingen er tilsluttet
drevet eller de eksterne styrekredse.

» Undg3, at der traenger stav fra boringer og sliberester ind i drevet under
installation.

+ Tilslut ikke drevet til en stgrre spaending end den, der er angivet pa
typebetegnelsesmeaerkatet.

Gulvmaterialet under drevet skal veere ikke-brandbart.

Veaelg effektkabler

Veelg en starrelse til kablerne i henhold til lokale forskrifter til at baere den nominelle
strgm, der er anfgrt pa maerket med typebetegnelsen pa dit drev.

Typiske stgrrelser pa stramkabler vises i tabel J pa side 82. Du kan se betingelserne
for starrelsen i hardwaremanualen.
Sorg for kelingen

Se tabel B pa side 79 for tabene og drevet gennemstrgmning af kalende luft. Drevets
tilladte driftstemperaturomrade uden reduktion er -15 til +40 °C.
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Beskyt drevet og netkablet

Se tabel B pa side 79. Ud fra sikringens tidsstreamkurve kontrolleres, om driftstiden for
sikringen er under 0,5 sekunder.

Installer drevet pa vaeggen
Se figuren A pa side 79.

Kontroller isoleringen pa input- og motorkabler samt
motoren

Kontrollér isoleringen af indgangskablet i overensstemmelse med de nationale
forskrifter, inden det tilsluttes drevet.

Kontroller isoleringen af motorkabler og motor, nar kablet er koblet fra drevet, se figur
F pa side 80. Mal isolationsmodstanden mellem hver faseleder og
beskyttelsesjordlederen med en malespaending pa 1000 V DC.
Isolationsmodstanden pa en ABB-motor skal veere stgrre end 100 Mohm
(referenceveerdi ved 25 °C eller 77 °F). Oplysninger om isolationsmodstanden pa
andre motorer kan findes i producentens vejledninger. Bemaerk! Fugt inden i
motorhuset vil reducere isolationsmodstanden. Hvis der er mistanke om fugt, skal
motoren tarres, og malingen gentages.

Tilslut netkablerne

Se figurerne C, D, E og F. Anvend et skaermet symmetrisk kabel til motorkabling.
1. Lesn monteringsskruerne i siderne af frontdaekslet.

2. Fjern deekslet ved at skubbe det fremad.

3. Fastger advarselsmaerkatet om restspaending pa det lokale sprog pa
betjeningspanelets plade.

4. Fjern gummimufferne fra gennemfgringspladen, sa kablerne kan tilsluttes.

5. IP21-enheder: Fastspaend kabelstikkene (inkluderet i leveringen i en plastikpose)
via hullerne i kablets gennemfgringsplade.

6. Forbered enderne pa nettilslutningen og mototkablerne som vis pa faelgende figur.

7. Jord kabelskeermene 360 grader i kabelstikkene (IP21-enheder) eller under
bgijlerne (IP55-enheder).

8. Forbind den snoede del af inputkabletskeermen med jordterminalen.
9. Forbind inputkablets PE-leder med den ekstra PE-terminal.
10. Forbind den snoede del af motorkabelskaermen med jordterminalen.

11. Forbind faselederne pa indgangs- og motorkablerne. Stram skruerne.
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12. Installer styrekablets jordingshylder i kabelindgangens kasse.
13. Fastger kablerne mekanisk udvendigt pa drevet.

14. Tilslut motorkabelskaermen i motorenden. Opna minimal interferens ved at lave
en 360 graders jording ved kabelgennemfgringen eller holde den snoede
kobberskaerm kort.

Tilslut styrekablerne
Se figuren H.

1. Klip passende huller i gummimufferne, og skub mufferne pa kablerne. Far
kablerne gennem hullerne pa bundpladen, og seet mufferne fast i hullerne.

2. Afisoler kabelenderne, og skaer dem af i en passende lsengde (bemaerk
jordledernes ekstra lzengde).

3. Jord de ydre skaerme pa alle kabler 360 grader ved en jordingsklemme i
kabelindgangens kasse.

4. Jord skaermene pa de parsnoede kabler til jordingsklemmen. Lad den anden
ende af skeermene veere utilkoblet, eller slut dem indirekte til jord via en
hgjfrekvenskondensator pa nogle fa nanofarad (f.eks. 3,3 nF/630 V).

5. Forbind kablets ledere til de korrekte klemmer pa styrekortet (se side 76).

6. Forbind de valgfrie moduler, hvis de indgar i leverancen.

7. Seet frontdeekslet pa.

Bemarkning om feltbus-kabelfering. Se figur I.

1. Installer den yderligere forankringshylde.

2. Du skal forankre de yndre afskeermninger pa 360 grader ved en jordklemme.

3. Bank huller ud i deekslet pa kabelindgangsboksen, hvor kablerne skal monteres.
Monter daekslet pa kabelindgangsboksen.

4. Slut stikket til feltbusmodulet.

I/0-standardtilslutninger

I/O-standardtilslutninger til fabriksmakroen for det primeere styreprogram for ACS880
vises herunder.
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Ledningsstarrelse:
0,5 ... 2,5 mm?
(24...12 AWG)
Fastspaendings-
momenter: 0,5 N-m
(5 Ibf-in) til bade
tradledere og stive
ledere.

1) Den totale

belastnings-
kapacitet for disse
udgange er 4,8 W
(200 mA /24 V)
minus den strgm,
der gar til DIO1 og
DIO2.

XPOW

Ekstern indgangseffekt

+24VI
GND 24VDC,2A

XAl

Referencespzending og analoge indgange

+VREF |10V DC, R, 1...10 kohm
-VREF |-10VDC, R 1...10 kohm
AGND | Jord

200 kohm

| Som standardindstilling ubenyttet.
0(4)...20 mA, R; = 100 ohm

L J2_ |

XAO Analoge udgange

500 ohm

XD2D Drev til drev-forbindelse
1 B
2 A Drev til drev-forbindelse
3 BGND
J3 J3 Afbryder til drev til drev-link

XRO1, XRO2, XRO3 Relaeudgange

_—/|, Startklar
250 VAC/30VDC
— 1 2A
j’ Karer
250 VAC/30VDC
— 1 2A
_—/l, Fejl(-1)
250 VAC/30VDC
— 1 2A
Digital interlock
DIIL | Start frigiv
+24VD [+24V DC200mA "
DICOM |Jording af digital indgang
+24VD_[+24V DC 200 mA D
DIOGND | Jording af digital indgang/udgang

J6

Afbryder til valg af jord

XDIO

Digitale indgange/udgange

DIO1 [Output: Startklar

DIO2 |Output: Kgrer

XDI

Digitale indgange

DI1 Stop (0) / Start (1)
DI2 Forleens (0) / Bagleens (1)
DI3 Reset
D4 Acceleration & deceleration veelg
DI5 Konstant hastighed vaelg
DI6 Som standardindstilling ubenyttet.
Safe torque off

ouT1

SGND | Safe torque off. Begge kredse skal veere
IN1 lukket, for at drevet kan starte.
IN2

Modulforbindelse med sikkerhedsfunktioner

Tilslutning til betjeningspanel

X205

Tilslutning til hukommelsesenhed

Hastighedsreference 0(2)...10 V, R; >

Al1-jumper til valg af strem/spaending
Al2-jumper til valg af stram/spaending

Motorhastighed o/min 0...20 mA, R_ <

motorstrem 0...20 mA, R_ < 500 ohm
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DE - Kurzanleitung fur die Installation

Diese Anleitung beschreibt in Kurzform die Installation des Frequenzumrichters. Eine
detaillierte Beschreibung der Installation, Hinweise fiir die Planung, die technischen
Daten und die kompletten Sicherheitsvorschriften enthalt das Hardware-Handbuch
(www.abb.com/drives: Wahlen Sie Hier finden Sie alle Dokumente zum Download
und suchen Sie das Dokument mit der Nummer 3AUA0000078093 [Englisch]).

Die Sicherheitsanweisungen missen beachtet werden

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu
schweren Verletzungen oder tédlichen Unfallen fihren:

* Installation und Wartung des Frequenzumrichters dirfen nur von qualifiziertem
Fachpersonal ausgefiihrt werden.

* Am Frequenzumrichter, dem Motorkabel oder dem Motor dirfen keinerlei
Arbeiten ausgeflihrt werden, solange die Netzspannung anliegt. Warten Sie
nach dem Abschalten der Spannungsversorgung stets 5 Minuten, bis die
Zwischenkreis-Kondensatoren entladen sind, bevor Sie mit der Arbeit am
Frequenzumrichter, dem Motor oder dem Motorkabel beginnen.

» Fuhren Sie keine Arbeiten an den Steuerkabeln durch, wenn Spannung am
Frequenzumrichter oder externen Steuerkreisen anliegt.

» Stellen Sie sicher, dass bei der Installation keine Bohrspane und Staub in den
Frequenzumrichter eindringen.

» Der Frequenzumrichter darf nicht an héhere Spannungen angeschlossen
werden, als die, die auf dem Typenschild angegeben ist.

Der Boden/das Material unterhalb des Gerats darf nicht entflammbar sein.

Auswahl der Leistungskabel

Die Leistungskabel missen nach den 6rtlichen Vorschriften fiir den auf dem
Typenschild des Frequenzumrichters angegebenen Nennstrom ausreichend
bemessen sein.

Typische LeistungskabelgréRen sind in Tabelle J auf Seite 82 aufgelistet. Die
Bedingungen fiir die Auswahl der KabelgréRen enthalt das Hardware-Handbuch.
Ausreichende Kiihlung sicherstellen

Siehe Tabelle B auf Seite 79, welche Angaben zu den Verlustleistungen und dem
erforderlichen Kihlluftstrom durch den Frequenzumrichter enthalt. Der zulassige
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Umgebungstemperaturbereich fir den Betrieb des Frequenzumrichters ohne
Leistungsminderung betragt -15 bis +40 °C.

Schutz des Frequenzumrichters und der Einspeisekabel

Siehe Tabelle B auf Seite 79. Prifen Sie, dass die Ansprechzeit der Sicherungen
weniger als 0,5 Sekunden betragt.

Wandmontage des Frequenzumrichters
Siehe Abbildung A auf Seite 79.

Priifung der Isolation der Einspeisekabel sowie des
Motorkabels und des Motors.

Prifen Sie die Isolation der Einspeisekabel nach den ortlichen Vorschriften vor
Anschluss an den Frequenzumrichter.

m Priifen Sie die Isolation des Motorkabels und des Motors wenn das Motorkabel vom

Frequenzumrichter getrennt ist, sehen Sie Abbildung F auf Seite 80. Messen Sie die
Isolationswiderstande zwischen jeder Phase und dem Schutzleiter (PE) mit einer
Messspannung von 1000 V DC. Der Isolationswiderstand des ABB-Motors muss
mehr als 100 MOhm betragen (Referenzwert bei 25 °C bzw. 77 °F). Die
Isolationswiderstande anderer Motoren entnehmen Sie bitte der Anleitung des
Herstellers.
Hinweis: Feuchtigkeit im Motorgehause reduziert den Isolationswiderstand. Bei
Verdacht auf Feuchtigkeit den Motor trocknen und die Messung wiederholen.

Anschluss der Leistungskabel

Siehe Abbildungen C, E, H und F. Verwenden Sie ein symmetrisch geschirmtes
Motorkabel.

1.
2.
3.

Losen Sie die zwei Befestigungsschrauben auf den Seiten der Frontabdeckung.
Nehmen Sie die Abdeckung durch Vorziehen ab.

Bringen Sie den Restspannungs-Warnaufkleber in der erforderlichen lokalen
Sprache auf dem oberen Teil der Bedienpanel-Halterung an.

Nehmen Sie die Gummidichtungen fiir die anzuschlieRenden Kabel vom
Durchfiihrungsblech ab.

IP21-Einheiten: Befestigen Sie die Kabelverschraubungen (mitgeliefert, in einem
Kunststoffbeutel) an den Kabeldurchfiihrungen des Kabelanschlussblechs.

. Vorbereiten Sie die Enden der Einspeisekabel und Motorkabel, wie die Abbildung

zeigt.
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7. Erden Sie die Kabelschirme in den Kabelverschraubungen (IP21-Einheiten) oder
unter den Kabelschellen (IP55-Einheiten) 360-Grad.

8. SchlieRen Sie den verdrillten Schirm des Eingangskabels an die Erdungsklemme
an

9. SchlieRen Sie den PE-Leiter des Eingangskabels an die zusatzliche PE-Klemme
an.

10. SchlieBen Sie den verdrillten Schirm des Motorkabels an die Erdungsklemme an.

11. SchlieBen Sie die Phasenleiter der Einspeise- und Motorkabel an. Ziehen Sie die
Schrauben der Anschlisse fest.

12. Installieren Sie die Steuerkabel-Erdungsschellenschiene im
Kabelanschlusskasten.

13. Sichern Sie die Kabel mechanisch auferhalb des Frequenzumrichters.

14. Schlieen Sie die Motorkabelschirme motorseitig an Erde/PE an. Stellen Sie zur
Minimierung von Hochfrequenzstérungen eine 360-Grad-Erdung an den
Kabeldurchfiihrungen her oder halten Sie die verdrillten Schirme mdglichst kurz. E

Anschluss der Steuerkabel
Siehe Abbildung H.

1. Schneiden Sie eine passende Offnung in die Gummidurchfiihrungsdichtungen
und schieben Sie die Dichtungen auf die Kabel. Stecken Sie Die Kabel durch die
Offnungen des unteren Abschlussblechs und driicken Sie die Dichtungen in die
Offnungen.

2. Schneiden Sie die Kabel auf die passende Lange ab (die erforderliche Lange der
Erdleiter berticksichtigen) und abisolieren Sie die Leiterenden.

3. Stellen Sie eine 360-Grad-Erdung an einer Erdungsklemme fiir die dueren
Schirme aller Steuerkabel im Kabelanschlusskasten her.

4. Schlielen Sie die Schirme der zweiadrigen Steuerkabel an die Erdungsklemme
an. SchlieRen Sie das andere Ende der Schirme nicht an oder erden Sie es
indirekt Uber einen Hochfrequenz-Kondensator mit wenigen Nanofarad (z.B. 3,3
nF /630 V).

5. SchlieRen Sie die Kabel an die entsprechenden Klemmen der Regelungseinheit
an (siehe Seite 27).

6. Schlielen Sie die optionalen Module, falls mitgeliefert, an.
7. Montieren Sie die Frontabdeckung wieder.
Hinweis zur Feldbus-Verkabelung. Siehe Abbildung /.

1. Installieren Sie das zuséatzliche Erdungs-/Abfangblech.
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2. Erden Sie die dufieren Kabelschirme 360 Grad an einer Erdungsklemme.

3. Brechen Sie Einflihrungsoffnungen fiir die zu installierenden Kabel in die
Abdeckung des Kabeleinflihrungskastens. Montieren Sie die Abdeckung des
Kabeleinflihrungskastens wieder.

4. Stecken Sie den Stecker in das Feldbusadaptermodul.

Standard E/A-Anschliisse

Die Standard-E/A-Anschliisse des Makros Werkseinstellung des ACS880 Haupt-
Regelungsprogramms sind unten dargestellt.
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XPOW Externer Spannungseingang

LeitergroRen: "
24V
0,5...2,5mm? oND 124V DC.2A
(24...12 AWG) XAl  Referenzspannungsausgang und Analogeingénge
Anzugsmomente: +VREF |10V DC, R, 1...10 kOhm

-VREF |-10V DC, R, 1...10 kOhm

AGND | Masse

Drehzahl-Sollwert

0(2)...10 V, Ry, > 200 kOhm
Standardmafig nicht benutzt.
0(4)...20 mA, R, = 100 Ohm

Al1 Jumper Auswahl Strom/Spannung
J2 | Al2 Jumper Auswahl Strom/Spannung
XAO Analogausgénge

Motordrehzahl U/min

0...20 mA, R_ < 500 Ohm
Motorstrom

0...20 mA, R_ <500 Ohm
Umrichter-Verbindung (D2D)

0,5 Nm (5 Ibf-in)
fiir Litzen und
Eindraht-Leiter.

2 A Umrichter-Umrichter-Verbindung (D2D)

3 BGND
J3 J3 Schalter f. Abschluss D2D-Verbindung

XRO1, XRO2, XRO3 Relaisausgange
_—/|, Bereit
250 VAC/30V DC

— 1 2A
Lauft

j 250 VAC/30V DC

e tbelast st 22
esamibelast- 4 Stérung(-1)
™~

barkeit dieser Aus- e * J50VAC/30V DG
gange 4,8 W — 2A
(200 mA / 24 V) U XD24 Digital-Startsperre

DIIL Startfreigabe
+24VD [+24 VDC 200 mA "
DICOM |[Digitaleingang Masse
+24VD [+24V DC 200 mA "
DIOGND | Digitaleingang/-ausgang Masse
J6 | Schalter Masse-Auswahl
XDIO Digitaleingdnge/-ausgange
DIO1 [Ausgang: Startbereit |
DIO2 [Ausgang: Lauft |
XDI  Digitaleingdnge
DI1 Stopp (0) / Start (1)
DI2 Vorwarts (0) /Riickwarts (1)
DI3 Quittierung
DI4 Auswahl Beschl./Verzég.-Rampen
DI5 Konstantdrehzahl 1 (1 = Ein)
DI6 StandardméBig nicht benutzt
Safe torque off = Sicher abgesch. Drehmoment
OUT1 |Sicher abgeschaltetes Drehmoment
SGND [(STO). Beide Kreise mussen fir den
IN1 Start des Frequenzumrichters
— 4 IN2 geschlossen sein.
- X12  Anschluss fiir das Sicherheitsfunktionsmodul
X13  Anschluss fiir das Bedienpanel
X205 Anschluss fir die Memory Unit

minus der Leis-
tung, die von DIO1
und DIO2 ver-
braucht wird.
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ES — Guia rapida de instalacién

Esta guia ofrece unas breves instrucciones para la instalacién del convertidor de
frecuencia. Para obtener instrucciones mas detalladas, directrices de ingenieria,
datos técnicos y unas instrucciones de seguridad completas, véase el manual de
hardware (www.abb.com/drives: seleccione Biblioteca de documentos y busque el
numero de documento 3AUA0000078093 [inglés]).

Siga las instrucciones de seguridad

ADVERTENCIA: Si no se siguen las siguientes instrucciones, pueden
producirse lesiones fisicas o la muerte, o dafios en el equipo:

* Sdlo podra efectuar la instalacion y el mantenimiento del convertidor un
electricista cualificado.

* No intente trabajar con el convertidor, el cable de motor o el motor con la
alimentacion principal conectada. Tras desconectar la alimentacion de entrada,
espere siempre 5 minutos a que se descarguen los condensadores del circuito
intermedio antes de trabajar en el convertidor de frecuencia, el motor o el cable E
de motor.

* No manipule los cables de control cuando el convertidor o los circuitos de
control externo reciban alimentacion.

» Asegurese de que el polvo resultante de practicar orificios y rectificaciones no
entre en el convertidor de frecuencia durante la instalacion.

* No conecte el convertidor de frecuencia a una tensién superior a la indicada en
la etiqueta de designacion de tipo.

El material del suelo situado bajo el convertidor debe ser de un material no
inflamable.
Seleccione los cables de potencia

Dimensione los cables de potencia de conformidad con los reglamentos locales para
el transporte de la intensidad nominal indicada en la etiqueta de designacion de su
convertidor de frecuencia.

Los tamafios comunes de los cables de potencia estan listados en la tabla J en la
pagina 82. Para las condiciones de dimensionado, véase el manual de hardware.
Garantice la refrigeracion

Véase la tabla B de la pagina 79 para conocer las pérdidas y el caudal de aire de
refrigeracion a través del convertidor de frecuencia. El rango de temperatura de
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funcionamiento permitido para el convertidor de frecuencia sin pérdidas de potencia
es de -15a +40 °C.

Proteja el convertidor y el cable de potencia de entrada

Véanse la tabla B de la pagina 79. Compruebe que el tiempo de fusién del fusible
sea inferior a 0,5 segundos.

Monte el convertidor de frecuencia en la pared
Véase la figura A de la pagina 79.

Compruebe el aislamiento de los cables de entrada y motor
y del propio motor

Compruebe el aislamiento del cable de entrada de conformidad con la normativa
local antes de conectarlo al convertidor de frecuencia.

Compruebe el aislamiento del cable de motor y del motor mientras el cable esté
desconectado del convertidor. Véase la figura F en la pagina 80. Mida la resistencia
de aislamiento entre el conductor de cada fase y el conductor a tierra con una
tension de medicion de 1000 V CC. La resistencia de aislamiento de un motor ABB
debe ser superior a los 100 Mohmios (valor de referencia a 25 °C o 77 °F). En cuanto
a la resistencia de aislamiento de otros motores, véanse las instrucciones del
fabricante. Nota: La humedad en el interior de la carcasa del motor reduce la
resistencia de aislamiento. Si sospecha de la presencia de humedad, seque el motor
y repita la medicion.

Conecte los cables de potencia

Véanse las figuras C, D, E y F. Use cable apantallado simétrico para el cableado al
motor.

1. Afloje los tornillos de montaje situados a los lados de la cubierta frontal.
2. Retire la cubierta deslizandola hacia delante.

3. Pegue el adhesivo de advertencia de la tensién residual en el idioma local a la
placa de montaje del panel de control.

4. Retire las arandelas de goma de la placa de acceso al interior para los cables que
desee conectar.

5. Unidades IP21: Sujete los conectores de cables (incluidos en el suministro dentro
de una bolsa de plastico) a los orificios del prensaestopa.

6. Prepare los extremos de los cables de potencia de entrada y de motor de la
forma mostrada en la figura.




7.

8.

9.
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Conecte a tierra los apantallamientos de los cables en 360 grados a los
conectores de cable (unidades IP21) o debajo de las abrazaderas (unidades
IP55).

Conecte la pantalla trenzada del cable del entrada al terminal de conexién a
tierra.

Conecte el conductor PE del cable de entrada al terminal PE.

10. Conecte la pantalla trenzada del cable del motor al terminal de conexién a tierra.

11. Conecte los conductores de fase de los cables de entrada y de motor. Apriete los

tornillos.

12. Instale la pletina de conexion a tierra para cables de control en la caja de entrada

de cables.

13. Sujete los cables mecanicamente al exterior del convertidor.

14. Conecte a tierra el apantallamiento del cable de motor en el extremo del motor.

Para unas minimas interferencias, realice una conexién a tierra de 360 grados en
el acceso de cables al interior o mantenga el mallado corto.

Conecte los cables de control

Véase la figura H.

1.

Practique orificios adecuados en las arandelas de goma y haga pasar los cables
a través de ellas. Deslice los cables a través de los orificios del panel inferior y fije
las arandelas a los orificios.

Pele los extremos de los cables y corte a una longitud adecuada (recuerde la
longitud adicional de los conductores de conexion a tierra).

Conecte a tierra los apantallamientos exteriores de todos los cables de control en
360 grados a la abrazadera de conexién a tierra de la caja de entrada de cables.

Conecte a tierra el apantallamiento del par de cables en la abrazadera de tierra.
Deje el otro extremo de los apantallamientos sin conectar o conéctelos a tierra de
forma indirecta a través de un condensador de alta frecuencia de unos pocos
nanofaradios, por ejemplo, 3,3 nF / 630 V.

Conecte los conductores a los terminales adecuados de la tarjeta de control
(véase la pagina 27).

Cablee los moédulos opcionales si estan incluidos en el suministro.

Vuelva a colocar la cubierta anterior.
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Nota para el cableado del bus de campo. Véase la figura /.

1.
2.

4.

Instale la pletina de conexion a tierra adicional.

Conecte a tierra los apantallamientos exteriores de los cables a 360° a la
abrazadera de conexion a tierra.

Practique orificios en la cubierta de la caja de entrada de cables para instalar los
cables. Coloque la cubierta de la caja de entrada de cables.

Enchufe el conector al médulo de bus de campo.

Conexiones de E/S por defecto

A continuacién se muestran las conexiones de E/S por defecto de la macro de
fabrica del programa de control primario ACS880.
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XPOW Entrada de alimentacion externa

Tamafios de "
hilos- st\l:/)l 24V CC,2 A
05...25 mm2 XAl  Tension de referencia y entradas analdgicas
(24...12 AWG) 1 +VREF [10V CC, R 1...10 kohm
Pares de 2 -VREF [-10V CC, R 1...10 kohm
apriete: 0,5 N-m 3 AGND |Tierra
Y 4 Ref. velocidad 0(2)...10 V, Rg, >
(5 |bf'ln) tanto 3 200 kohm
para los cables 6 Por defecto no se usa. 0(4)...20 mA, R, =
multifilares 7 100 ohm
como para los J1 Puente de seleccion de intensidad/tension
; J2 Puente de seleccion de intensidad/tension
Macizos. XAO Salidas analégicas
1 Régimen de motor rpm 0...20 mA, R <
2 500 ohm
3 Intensidad de motor 0...20 mA, R| <
4 500 ohm
_;_r D2D Enlace de convertidor a convertidor
1 B
2 A Enlace de convertidor a convertidor
3 BGND
J3 J3 Terminador enlace convertidor -
XSR1, XSR2, XSR3 Salidas de relé
j’ Listo
250 VCA/30V CC
A— 2A
_—/‘/ En marcha
250 VCA/30VCC
1) . 1 2A
La capacidad Fallo Fallo(-1)
total de estas -t 250 VCA/30VCC
salidas es de —! 2aA
48W XD24 Enclavamiento digital
(200 mA / 24 V) DIIL Permiso de marcha
. +24VD [+24 V CC 200 mA !
menos la potencia DICOM |Tierra de entrada digital
consumida por +24VD_[+24 V CC 200 mA )
DIO1 y DIO2. DIOGND | Tierra de entrada/salida digital
J6 |Interruptor de seleccion de tierra

XDIO Entradas/salidas digitales

DIO1 [Salida: Listo |
DIO2 [Salida: En marcha |
XDI  Entradas digitales

" DI1 Paro (0) / Marcha (1)
— DI2  |Avance (0) / Retroceso (1)
—" DI3 Restaurar
—"" DIi4 Seleccién de aceleracion y deceleracién
— DI5 Velocidad constante 1 (1 = Si)
L < DI6 Por defecto no se usa.
- .= Safe torque off
r =" [ '
||—/‘/ I : . ; gg,-\lrg) Funcion "Safe torque off". Ambos circuitos
ILJ_’Tl o 3 N7 deben e_star cerrados para que el
- = 2 N2 convertidor pueda ponerse en marcha.
I

X12  Conexién de moédulo de funciones de seguridad
X13  Conexion del panel de control
X205 Conexién de la unidad de memoria
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FI — Asennuksen pikaopas

Tassa oppaassa on taajuusmuuttajan lyhyet asennusohjeet. Yksityiskohtaisemmat
ohjeet, suunnitteluohjeet, tekniset tiedot ja taydelliset turvaohjeet I6ytyvat
laiteoppaasta (www.abb.com/drives: valitse Document Library ja kirjoita
hakukenttdan dokumentin numero 3AUA0000078093 [englanninkielinen]).

Noudata turvaohjeita

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman
tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

» Taajuusmuuttajan asennus- ja huoltoty6t saa suorittaa vain valtuutettu
sahkdalan ammattilainen.

+ Tee kaikki taajuusmuuttajan, moottorikaapelin ja moottorin asennus- ja
huoltotyét jannitteen ollessa katkaistuna. Kun verkkojannite on katkaistu, anna
jannitteen purkautua tasajannitevalipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden
minuutin ajan ennen taajuusmuuttajan, moottorin tai moottorikaapelin
kasittelya.

+ Al kasittele ohjauskaapeleita verkkojannitteen ollessa kytkettyna
taajuusmuuttajaan tai ulkoisiin ohjauspiireihin. n
+ Varmista, ettei porauspdly paase laitteen sisdan asennuksen yhteydessa.

+ Al kytke taajuusmuuttajaa suurempaan jannitteeseen kuin tyyppikilpeen
merkitty jannite.

Taajuusmuuttajan alla olevan lattiamateriaalin tulee olla palamatonta.

Valitse tehokaapelit

Mitoita tehokaapelit paikallisten sdanndsten mukaisesti siitdmaan taajuusmuuttajan
tyyppikilvessa ilmoitettua nimellisvirtaa.

Tyypilliset tehokaapelikoot on lueteltu taulukossa J sivulla 72. Mitoitusehdot on
annettu laiteoppaassa.
Varmista jaahdytys

Katso tiedot [Ampohavidista ja taajuusmuuttajan lapi virtaavasta jdahdytysiimasta
sivulla 79 olevasta taulukosta B. Taajuusmuuttajan sallittu kayttdlampdtila-alue ilman
kertoimia on -15— +40 °C.

Suojaa taajuusmuuttaja ja syottokaapeli
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Katso taulukko B sivulla 79. Varmista, ettad sulakkeiden toiminta-aika on alle 0,5
sekuntia.

Asenna taajuusmuuttaja seinalle

Katso kuva A sivulla 79.

Tarkista syotto- ja moottorikaapelien seka moottorin
eristys

Tarkista syottokaapelin eristys paikallisten maaraysten mukaisesti ennen kaapelin
kytkemista taajuusmuuttajaan.

Varmista moottorikaapelin ja moottorin eristys, kun kaapeli on irti taajuusmuuttajasta,
katso kuva F sivulla 70. Mittaa jokaisen vaihejohtimen ja suojamaajohtimen véalinen
eristysvastus 1000 V DC:n mittausjannitteelld. ABB:n moottoreiden eristysvastuksen
tulee olla yli 100 megaohmia (ohjearvo lampdtilassa 25 °C). Lisatietoja muiden
moottorien eristysvastuksista on valmistajan ohjeissa. Huomautus: Moottorin
kotelon sisalla oleva kosteus pienentaa eristysvastusta. Jos epailet, etta kotelon
sisélla on kosteutta, kuivata moottori ja toista toimenpide.

Kytke tehokaapelit

Katso kuvat C, E, H ja F. Kayta suojattua symmetristd moottorikaapelia.
1. Avaa etukannen sivuilla olevat kiinnitysruuvit.

2. lIrrota kansi vetamalla sita eteenpain.

3. Kiinnita oikeankielinen jadnndsjannitteen varoitustarra ohjauspaneelin
asennusalustaan.

4. Irrota kumitiivisteet lapivientilevysta kytkettavia kaapeleita varten.

5. P21-laitteet: Kiinnita kaapeliliittimet (ovat toimitukseen kuuluvassa
muovipakkauksessa) kaapelien lapivientilevyn reikiin.
Valmistele sy6tto- (a) ja moottorikaapelien (b) paat kuvassa esitetylla

6. Valmistele sy6ttd- ja moottorikaapelien paat kuvassa esitetylla tavalla.

7. Maadoita kaapelien vaipat 360 astetta kaapeliliittimien (IP21-laitteet) tai
kiinnikkeiden kohdalla (IP55-laitteet).

8. Kytke syottdkaapelin kierretty suojavaippa maadoitusliittimeen.
9. Kytke syéttdkaapelin PE-johdin PE-lisaliittimeen.

10. Kytke moottorikaapelin kierretty suojavaippa maadoitusliittimeen.
11. Kytke syo6ttd- ja moottorikaapelien vaihejohtimet. Kirista ruuvit.

12. Asenna ohjauskaapelin maadoitushylly kaapelin Iapivientirasiaan.
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13. Kiinnita taajuusmuuttajan ulkopuolella olevat kaapelin osat mekaanisesti.

14. Maadoita moottorikaapelin suojavaippa moottorin paasta. Jotta hairiét voitaisiin
minimoida, tee kaapelin lapiviennissa 360 asteen maadoitus tai pida kierretty
johdin lyhyena.

Kytke ohjauskaapelit

Katso kuva H.

1. Leikkaa kumitiivisteisiin sopivan kokoiset aukot ja veda kumitiivisteet kaapeleihin.
Vie kaapelit pohjalevyssa olevien reikien lapi ja kiinnita kumitiivisteet reikiin.

2. Kuori kaapelien paat, ja leikkaa ne sopivaan pituuteen (huomaa
maadoitusjohtimien ylimaarainen pituus).

3. Maadoita kaikkien ohjauskaapelien ulkovaipat 360 astetta kaapelien
lapivientikotelossa olevan maadoituskiinnikkeen kohdalla.

4. Maadoita parikaapelien vaipat maadoituskiinnikkeeseen. Jata suojavaippojen
toiset paat maadoittamatta tai maadoita ne epasuorasti muutaman nanofaradin
suurtaajuuskondensaattorilla, esim. 3,3 nF / 630 V.

5. Liita johtimet oikeisiin ohjauskortin liittimiin (katso sivu 37).

6. Kaapeloi lisdvarustemoduulit (jos niita siséltyy toimitukseen). n
7. Kiinnita etukansi paikalleen.

Huomautus kenttiavayldkaapeloinnista. Katso kuva /.

1. Asenna lisdmaadoitushylly.

2. Suorita kaapelien ulompien suojavaippojen 360 asteen maadoitus
maadoitusliittimeen.

3. Tee kaapelien lapivientikotelon kanteen aukot asennettaville kaapeleille. Asenna
kaapelien lapivientikotelo.

4. Kiinnita kenttavaylamoduulin liitin

Oletusarvoiset I/0-ohjauskytkennat

ACS880-perusohjausohjelman tehdasmakron oletusarvoiset 1/0-ohjauskytkennat on
esitetty seuraavassa kaaviossa.




32

FI — Asennuksen pikaopas

Johdinkoot:

0,5 ... 2,5 mm?2
(24...12 AWG)
Kiristysmomentit:
0,5 Nm
yksilankaisille ja
kerratuille
johtimille.

1) Naiden lahtjen
kokonais-
kuormitettavuus on
48 W

(200 mA /24 V),
josta vahennetaan
DIO1:n ja DIO2:n
kuluttama teho.

XPOW Ulkoinen sy6ttd

+24VI
GND 24VDC,2A

XAl  Ohjejannite ja analogiatulot

+VREF |10V DC, R 1...10 kohm

-VREF |-10V DC, R, 1...10 kohm

AGND |Maa

Nopeusohje 0(2)...10 V, Ry, >

200 kohm

Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
0(4)...20 mA, R, = 100 ohm

Al1 virran/jannitteen valinnan siirtoliitin

Al2 virran/jannitteen valinnan siirtoliitin

hdét

Moottorin nopeus (rpm) 0...20 mA, R
< 500 ohm

Moottorin virta 0...20 mA, R,
AGND |<500 ohm

Taajuusmuuttajien valinen liitdnta

1 B

2 A Taajuusmuuttajien valinen liitdnta

3 BGND

J3 J3 Liitdnnan paatevastuksen valintakytkin

XRO1, XRO2, XRO3 Releléahdét

Valmis
250 VAC/30VDC
2A

Kay
250 VAC/30V DC
2A

Vika(—1)
250 V AC /30 V DC
2A

=
.
=g
L
e
.

Digitaalinen lukitus

DIIL__[Kayntilupa

+24VD [+24V DC 200 mA D

DICOM |Digitaalitulon maa

+24VD [+24V DC 200 mA T

DIOGND | Digitaalitulon/-lahdén maa

J6 Maadoituksen valintakytkin

XDIO Digitaalitulot/-I4hd6t

DIO1 [L&hts: valmius
DIO2 |L&hté: kdynnissa
XDI  Digitaalitulot
DI1 Seis (0) / Kay (1)
DI2 Eteen (0) / Taakse (1)
DI3 Kuittaus
DIi4 Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta
DI5 Vakionopeus 1 (1 = Kaytdssa)
DI6 Oletusarvoisesti ei kaytossa.
Safe torque off -toiminto

OUT1 - .

SGND S‘af_e torque off -tomlntq. Mqlemplen
N piirien on oltav_a st_{ljettylna, jotta

o N2 taajuusmuuttaja kdynnistyy.

X12  Turvatoimintomoduulin liitdnta
X13  Ohjauspaneelin liitanta
X205 Muistiyksikon liitanta




FR — Guide d'installation 33

FR — Guide d'installation

Ce guide vous explique brievement comment installer le variateur. Pour des
consignes détaillées, des directives d'ingénierie, les caractéristiques techniques ou
les consignes de sécurité complétes, reportez-vous au manuel d'installation
(www.abb.com/drives : sélectionnez Document Library (vous devrez peut-étre
afficher la page en anglais pour voir cette rubrique) et recherchez le document
anglais numéro 3AUA0000078093.

Respectez les consignes de sécurité

ATTENTION ! Le non-respect des consignes suivantes est susceptible de
provoquer des blessures graves, voire mortelles, ou des dégéats matériels.

+ Seuls des électriciens qualifiés sont autorisés a procéder a l'installation et la
maintenance du variateur.

* N'intervenez jamais sur le variateur, le moteur ou son céblage sous tension.
Aprés sectionnement de I'alimentation réseau, vous devez toujours attendre les
5 minutes nécessaires a la décharge des condensateurs du circuit
intermédiaire avant d’intervenir sur le variateur, le moteur ou son cablage.

* Vous ne devez pas intervenir sur les cables de commande lorsque le variateur
ou les circuits de commande externes sont sous tension.

» En cas de pergage ou de rectification d’un élément, évitez toute pénétration de
poussieres dans le variateur.

* Vous ne devez pas raccorder le variateur sur une tension supérieure a la valeur
indiquée sur sa plaque signalétique.

La surface (sol) sous l'appareil doit étre en matériau ininflammable.

Sélection des cables de puissance

Les cables de puissance doivent étre dimensionnés en fonction de la réglementation
locale et supporter le courant nominal indiqué sur la plaque signalétique du variateur.

Les dimensions standard des cables de puissance figurent au tableau J page 82.
Pour les critéres de dimensionnement, cf. Manuel d’installation.

Refroidissement

Cf. tableau B page 79 pour les pertes et le débit d'air de refroidissement dans le
variateur. Sans déclassement, la plage de température de fonctionnement admissible
va de -15 a +40 °C.
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Protection du variateur et du cable réseau

Cf. tableau B page 79. Vérifiez que le temps de manceuvre du fusible est inférieur a
0,5 seconde.

Montage mural du variateur
Cf. figure A page 79.

Mesure de la résistance d'isolement du cable réseau, du
moteur et de son cablage

Mesurez la résistance d'isolement du cable réseau avant de le brancher sur le
variateur conformément a la réglementation en vigueur.

Mesurez la résistance d'isolement du moteur et de son cablage lorsqu'il est sectionné
du variateur, cf. figure F page 80. Mesurez la résistance d’isolement entre chaque
phase et le conducteur PE du moteur avec une tension de mesure de 1000 Vc.c. Les
valeurs mesurées sur un moteur ABB doivent étre supérieures a 100 Mohms (valeur
de référence a 25 °C ou 77 °F). Pour la résistance d'isolement des autres moteurs,
priere de consulter les consignes du fabricant. N.B. : La présence d'humidité a
I'intérieur de I'enveloppe du moteur réduit sa résistance d'isolement. Si vous
soupgonnez la présence d'humidité, séchez le moteur et recommencez la mesure.

28 Raccordement des cables de puissance
Cf. figures C, D, E et F. Utilisez un cable moteur symétrique blindé.
1. Retirez les vis de fixation sur les c6tés du capot avant.
2. Sortez le capot en le faisant glisser vers l'avant.

3. Vous devez fixer une étiquette de mise en garde contre les tensions résiduelles
dans votre langue sur la plaque de montage de la micro-console.

4. Otez les passe-cables en caoutchouc de la plaque passe-cables afin d'y
raccorder les cables.

5. Appareils IP21: Fixez les connecteurs de cables (inclus dans un sac en plastique
a la livraison) sur les pergages de la plaque passe-cables.

6. Préparez les extrémités des cables d'alimentation et moteur comme l'illustre la
figure.

7. Effectuez une reprise de masse sur 360 degrés au niveau des connecteurs
(appareils IP21) ou sous les colliers (appareils IP55).

8. Raccordez le blindage torsadé du cable réseau sur la borne de terre.

9. Raccordez le conducteur PE du cable réseau sur la borne PE supplémentaire.
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10. Raccordez le blindage torsadé du cable moteur sur la borne de terre.
11. Raccordez les conducteurs de phase des cables réseau et moteur. Serrez les vis.

12. Montez le dispositif de mise a la terre des cables de commande sur le boitier
d'entrée de cables.

13. Fixez les cables mécaniquement a I'extérieur du variateur.

14. Mettez a la terre le blindage du cable moteur du c6té moteur. Pour minimiser les
interférences, effectuez une reprise de masse sur 360 degrés au niveau du
passe-céables ou faites une queue de cochon aussi courte que possible.

Raccordement des cables de commande
Cf. figure H.

1. Découpez des ouvertures appropriées dans les passe-cables en caoutchouc et
glissez ces derniers sur les cables. Glissez les cables dans les percages de la
téle de fond et fixez les passe-cables aux pergages.

2. Dénudez les extrémités de cables et coupez a la longueur adéquate (vous
remarquerez que les conducteurs de terre sont plus longs).

3. Effectuez une reprise de masse sur 360° des blindages extérieurs de tous les
cables de commande au niveau du collier de mise a la terre du boitier d'entrée de
cables.

4. Mettez a la masse des blindages de cables au niveau du collier de mise a la terre.
L'autre extrémité des blindages doit étre laissée non connectée ou étre reliée a la
terre indirectement par le biais d’'un condensateur haute fréquence de quelques
nanofarads (ex., 3,3 nF/630 V).

5. Raccordez les conducteurs aux bornes correspondantes de la carte de
commande. (cf. page 37).

Raccordez les modules optionnels, si inclus a la livraison.

Remontez le capot avant.

Z N ©

. B. : Pour le cablage du bus de terrain, cf. figure I.
1. Montez la platine de mise a la terre supplémentaire.

2. Effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage externe sous le collier de
terre.

3. Percez les ouvertures pour passer les cables dans le boitier d’entrée des cables.
Placez le capot sur le boitier.

4. Raccordez le connecteur au module coupleur réseau.
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Raccordement des signaux d'E/S (préréglages)

Les préréglages usine des signaux d’E/S du macroprogramme Usine du programme
de commande standard de I'ACS880 sont illustrés ci-dessous.




Section des
cables :

0,5 ... 2,5 mm?2
(24...12 AWG)
Couples de
serrage :0,5Nm
(5 Ibf-in) pour
cables
monobrins ou a
brins multiples

" La capacité de
charge totale des
sorties est de
48W

(200 mA /24 V)
moins la puissance
consommeée par
par DIO1 et DIO2.
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XPOW Entrée alimentation externe

+24VI
GND

24 Vc.c,2A

XAl  Tension de référence et entrées analogiques

+VREF

10 Vc.c,, Re 1...10 kohm

-VREF

-10 Ve.c., Rg 1...10 kohm

AGND

Masse

Référence vitesse 0(2) a 10 V, R, >
200 kohm

Non utilisée par défaut. 0(4)...20 mA,
Ren = 100 ohm

Sélection courant/tension Al1 par cavalier

J2 |

Sélection courant/tension Al2 par cavalier

XAO Sorties analogiques

Vitesse moteur tr/min 0...20 mA, R¢ <
500 ohm

Courant moteur 0...20 mA, R¢ <
500 ohm

1 B

2 A Liaison multivariateurs (D2D)

3 BGND

J3 J3 Cavalier de terminaison de la liaison D2D

XRO1, XRO2, XRO3 Sorties relais

_—/|, Prét
250 Vc.a. /30 Vce.c.
— 1 2A

En marche
250 Vc.a./ 30 Ve.c.
2A

En défaut(-1)
250 Vc.a. /30 Vce.c.
2A

e
I—
e
—

Verrouillage logique

DIIL

Validation marche

+24VD

+24 Vc.c.200mA "

DICOM

Masse entrées logiques

+24VD

+24 Vc.c. 200mA T

DIOGND

Masse entrées/sorties logiques

J6 Cavalier de sélection de masse

XDIO Entrées/sorties logiques

[Sortie : Prét

DIO1
DIO2

[ Sortie : En Marche

XDI  Entrées lo

iques

DI1

Arrét (0) / Démarrage (1)

DI2

Avant (0) / Arriere (1)

DI3

Réarmement

Dl4

Sélection accélération & décélération

DI5

Vitesse constante 1 (1 = On)

DI6

Par défaut, non utilisée

Interruption sécurisée du couple (Safe torque off).

OouT1

Interruption sécurisée du couple STO

SGND

(Safe torque off). Les deux circuits

IN1

doivent étre fermés pour le démarrage

IN2

du variateur.

Raccordement module de sécurité

Raccordement micro-console

Raccordement unité mémoire
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IT — Guida rapida all'installazione

Questa guida illustra brevemente la procedura di installazione del convertitore di
frequenza. Per istruzioni piu dettagliate, linee guida ingegneristiche, dati tecnici e
norme di sicurezza complete, si rimanda al Manuale hardware (www.abb.com/drives:
selezionare Document Library e cercare il numero del documento 3AUA0000078093
[inglese]).

Norme di sicurezza

AVVERTENZA! Il mancato rispetto delle seguenti norme pud mettere a
repentaglio l'incolumita delle persone, con rischio di morte, o danneggiare le
apparecchiature.

» L'installazione e la manutenzione del convertitore di frequenza devono essere
effettuate solo da elettricisti qualificati.

* Non operare mai sul convertitore, sul cavo motore o sul motore quando &
inserita I'alimentazione. Dopo avere scollegato I'alimentazione, prima di
intervenire sul convertitore, sul motore o sul cavo motore attendere sempre 5
minuti per consentire la scarica dei condensatori del circuito intermedio.

* Non lavorare sui cavi di controllo quando il convertitore o i circuiti di controllo
esterni sono alimentati.

» Assicurarsi che la polvere generata da forature e smerigliature non si infiltri

nell'unita durante l'installazione.
* Non collegare il convertitore a una tensione superiore rispetto all'etichetta di
identificazione.

Il pavimento sottostante all'unita deve essere di materiale non infammabile.

Selezione dei cavi di potenza

Dimensionare i cavi di potenza in base alle normative locali. | cavi devono essere adatti
a condurre la corrente nominale indicata sull'etichetta identificativa del convertitore.

Nella tabella J a pagina 82 sono riportate le dimensioni tipiche dei cavi di
alimentazione. Per i criteri di dimensionamento, vedere il Manuale hardware.

Raffreddamento

Vedere la tabella B a pag. 79 per i dati relativi alle perdite e al flusso d'aria attraverso
il convertitore di frequenza. Il range di temperatura operativa del convertitore, senza
declassamento, € -15 ...+40 °C.
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Protezione del convertitore e del cavo di alimentazione di
ingresso

Vedere la tabella B a pag. 79. Verificare che il tempo di intervento del fusibile sia
inferiore a 0.5 secondi.

Montaggio del convertitore di frequenza a parete
Vedere la figura A a pag. 79.

Controllo dell'isolamento di cavo di ingresso, motore e
cavo motore

Verificare che l'isolamento del cavo di ingresso sia conforme alle normative locali
prima di collegarlo al convertitore di frequenza.

Controllare l'isolamento del cavo motore e del motore quando il cavo & scollegato dal
convertitore, vedere la figura F a pagina 80. Misurare la resistenza di isolamento tra
ogni conduttore di fase e il conduttore di protezione di terra (PE) con una tensione di
misura di 1000 Vcc. La resistenza di isolamento dei motori ABB deve essere
superiore a 100 Mohm (valore di riferimento a 25 °C o 77 °F). Per la resistenza di
isolamento di altri motori, consultare le istruzioni del produttore. Nota: la presenza di
umidita all'interno dell'alloggiamento del motore riduce la resistenza di isolamento. In
caso di umidita, asciugare il motore e ripetere la misurazione.

Collegamento dei cavi di alimentazione

Vedere le figure C, E, H e F. Utilizzare un cavo schermato di tipo simmetrico per il
motore.

1. Svitare le viti di montaggio ai lati del coperchio anteriore.
2. Rimuovere il coperchio facendolo scorrere in avanti.

3. Applicare I'adesivo con il messaggio di avvertenza per tensione residua (nella
lingua locale) sulla piastra di fissaggio del pannello di controllo.

4. Rimuovere i gommini dalla piastra passacavi per il passaggio dei cavi che si
intendono collegare.

5. Unita IP21: applicare i connettori dei cavi (inclusi nella fornitura, all'interno di un
sacchetto di plastica) sui fori della piastra passacavi.

6. Preparare le estremita del cavo di alimentazione (a) e del cavo motore (b) come
illustrato nella figura.

7. Mettere a terra a 360° le schermature dei cavi in corrispondenza dei connettori
dei cavi (unita IP21) o sotto i morsetti (unita IP55).

8. Collegare la schermatura intrecciata del cavo ingresso al morsetto di messa a
terra.
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9. Collegare il conduttore PE del cavo di ingresso al morsetto PE supplementare.

10. Collegare la schermatura intrecciata del cavo motore al morsetto di messa a
terra.

11. Collegare i conduttori di fase del cavo di ingresso e del cavo del motore. Serrare
le viti.

12. Installare la piastra di messa a terra dei cavi di controllo nella cassetta di ingresso
dei cavi.

13. Fissare i cavi meccanicamente all'esterno del convertitore di frequenza.

14. Mettere a terra la schermatura del cavo del motore sul lato motore. Per ridurre al
minimo le interferenze, eseguire una messa a terra a 360° in corrispondenza
della piastra passacavi, o ridurre al minimo la lunghezza del fascio intrecciato.

Collegamento dei cavi di controllo
Vedere la figura H.

1. Praticare fori di dimensioni idonee nei gommini e fare scivolare i gommini sui cavi.
Inserire i cavi nei fori della piastra inferiore e fissare i gommini ai fori.

2. Spellare le estremita dei cavi e tagliarle a una lunghezza adeguata (tenendo
conto della lunghezza extra dei conduttori di terra).

3. Mettere a terra le schermature esterne di tutti i cavi di controllo a 360° sotto un
morsetto di terra nella cassetta di ingresso dei cavi.

4. Mettere a terra le schermature dei doppini sotto il morsetto di terra. Lasciare
scollegata I'altra estremita delle schermature o metterla a terra indirettamente
utilizzando un condensatore ad alta frequenza di pochi nanofarad (es. 3.3 nF /
630 V).

5. Collegare i conduttori ai morsetti corrispondenti della scheda di controllo (vedere
pag. 43).

6. Collegare i moduli opzionali, se inclusi nella fornitura.

7. Reinstallare il coperchio anteriore.

Nota per il cablaggio del bus di campo. Vedere la figura I.
1. Installare lo scaffale di messa a terra supplementare.

2. Mettere a terra a 360° le schermature esterne dei cavi in corrispondenza del
morsetto di terra.

3. Praticare dei fori nel coperchio della scatola di ingresso per il passaggio dei cavi.
Installare il coperchio della scatola di ingresso dei cavi.

4. Inserire il connettore nel modulo bus di campo.




42 IT — Guida rapida all'installazione

Collegamenti di I/O di default

Di seguito sono illustrati i collegamenti di I/O di default della macro Fabbrica nel
programma di controllo primario del’ACS880.
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XPOW Ingresso alimentazione esterna

Dimensioni fili: +24V]
0.5 ...2.5mm? GND 124 Vee, 2A
(24...12 AWG) XAl Ingressi analogici e tensione di riferimento
Coppie di +VREF [10 Vce, R 1...10 kohm
serraggio: 0.5 Xlgﬁg :|:IO Vee, R 1...10 kohm

f erra
N'm (S Ibfin) Riferimento velocita 0(2)...10 V, Ry, >
per cavi 200 kohm
intrecciati e Di default non utilizzato. 0(4)...20 mA,
pieni. Rip = 100 ohm

Ponticello selez. corrente/tensione Al1
Ponticello selez. corrente/tensione Al2
logiche

Velocita motore rpm 0...20 mA, R <
500 ohm

Corrente motore 0...20 mA, R <
500 ohm

Collegamento drive-to-drive

J3 J3 Interruttore terminaz. coll. drive-to-drive
XRO1, XRO2, XRO3 Uscite relé

_—/|, Pronto
250 Vca /30 Vce
— 1 2A

In marcia
250 Vca /30 Vee
2A

-
I
_—/|, Guasto(-1)
I

" La capacita di
carico totale di
queste uscite & <
4.8 W (200 mA/ I
24 V) meno la
potenza assorbita
da DIO1 e DIO2.

250 Vca / 30 Vee
2A

XD24 Interblocco digitale
DIIL Abilitazione marchia
+24VD_[+24 Vcc 200 mA P
DICOM |Terra ingressi digitali
+24VD_[+24 Vcc 200 mA P
DIOGND | Terra ingressi/uscite digitali
J6 Interruttore di selezione terra
XDIO Ingressi/uscite digitali
DIO1 [Uscita: pronto |
DIO2 |Uscita: in marcia |
XDI  Ingressi digitali

—— DI1 Arresto (0) / Marcia (1)
— ——] DI2 Avanti (0) / Indietro (1)
—— DI3 _ |Reset
— Di4 Selezione accelerazione e
| DI5 |Velocita costante 1 (1 = ON)
J—'_‘_n— DI6 Di default non utilizzato.
- .= XSTO Safe Torque Off
r = ' T
||—/‘/ [ T ; gg,:é Safe Torque Off. Per avviare il
ILJ_/Tl o 3 N7 convertitore entrambi i circuiti devono
LR essere chiusi.
T = 4 IN2

X12  Collegamento modulo funzioni di sicurezza
X13  Collegamento pannello di controllo
X205 Collegamento unita di memoria
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NL — Beknopte installatiegids

Deze gids geeft een beknopte beschrijving van het installeren van de omvormer. Zie,
voor nadere instructies, technische richtlijnen, technische gegevens en complete
veiligheidsinstructies, de hardwarehandleiding (www.abb.com/drives: Kies Document
Library en zoek document nummer 3AUA0000078093 [Engels]).

Volg de veiligheidsvoorschriften

WAARSCHUWING! Het niet opvolgen van deze instructies kan verwonding
of dodelijk letsel veroorzaken of schade aan de apparatuur:

+ De installatie en het onderhoud van de frequentie-omvormer mogen uitsluitend
worden uitgevoerd door gekwalificeerde elektriciens.

» Voer nooit werkzaamheden uit aan de frequentie-omvormer, de motorkabel of
de motor als ze onder spanning staan. Na het uitschakelen van de
voedingsspanning moet u altijd 5 minuten wachten om de tussenkring-
condensatoren voldoende te laten ontladen voordat u werkzaamheden aan de
frequentie-omvormer, de motorkabel of de motor mag uitvoeren.

» Voer geen werkzaamheden uit aan besturingskabels als de frequentie-
omvormer of externe besturingsnetwerken onder spanning staan.

» Zorg bij de installatie dat er geen boor- of slijpstof in de omvormer binnendringt.

» Sluit de omvormer niet aan op een spanning die hoger is dan de spanning
aangegeven op het typeplaatje van de omvormer.

Het materiaal van de vloer onder de omvormer dient onbrandbaar te zijn.

Kies de vermogenskabels

Dimensioneer de vermogenskabels volgens de plaatselijke regelgeving om de
nominale stroom te voeren die gegeven is op het typeplaatje van uw omvormer.

Typische vermogenskabelafmetingen zijn vermeld in tabel J op pagina 82. Zie de
hardwarehandleiding voor de voorwaarden van de dimensionering.

Zorg voor de koeling

Zie tabel B op pagina 79 voor de verliezen en de koelluchtstroom door de omvormer.
Het toegestane bedrijfstemperatuurbereik van de omvormer zonder derating is -15 tot
+40 °C.
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Beveilig de omvormer en de voedingskabel

Zie tabel B op pagina 79. Controleer of de aanspreektijd van de zekering korter is dan
0,5 seconden.

Installeer de omvormer aan de wand

Zie figuur A op pagina 79.

Controleer de isolatie van de ingangs- en motorkabels en
van de motor

Controleer de isolatie van de ingangskabel volgens plaatselijke regelgeving alvorens
de omvormer aan te sluiten op het voedingsnet.

Controleer de isolatie van de motorkabel en motor wanneer de kabel losgekoppeld is
van de omvormer, zie figuur F op pagina 80. Meet de isolatieweerstand tussen elke
fasegeleider en de veiligheidsaardegeleider door een meetspanning van 1000 V DC
te gebruiken. De isolatieweerstand van een ABB-motor moet hoger zijn dan 100
Mohm (referentiewaarde bij 25 °C of 77 °F). Voor de isolatieweerstand van andere
motors moet u de instructies van de fabrikant raadplegen. Opmerking: Vocht in de
motorbehuizing zal de isolatieweerstand verlagen. Als u vocht vermoedt, moet u de
motor drogen en de meting herhalen.

Sluit de vermogenskabels aan

Zie figuren C, E, H en F. Gebruik symmetrisch afgeschermde kabel voor de
motorbekabeling.

1. Draai de montageschroeven aan de zijkanten van de frontkap los.

2. Verwijder de kap door deze naar voren te schuiven.

3. Plaats de waarschuwingssticker tegen restspanning in de plaatselijke taal op de
montageplaat van het bedieningspaneel.

4. Verwijder de rubber doorvoertules van de doorvoerplaat om de kabels aan te
sluiten.

5. IP21 units: Bevestig de kabelconnectoren (meegeleverd in een plastic zak) in de
gaten van de kabeldoorvoerplaat.

6. Maak de uiteinden van de voedings- en motorkabels gereed zoals geillustreerd in
de figuur.

7. Aard de kabelafschermingen over 360 graden in de kabelconnectoren (IP21
units) of onder de klemmen (IP55 units).

8. Sluit de getwiste afscherming van de ingangskabel aan op de aardklem.

9. Sluit de PE-geleider van de ingangskabel aan op de extra PE-klem.
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10. Sluit de getwiste afscherming van de motorkabel aan op de aardklem.

11. Sluit de fasegeleiders van de ingangs- en motorkabels aan. Draai de schroeven
vast.

12. Installeer de aardingsplaat voor de besturingskabels in het kabelinvoerblok.
13. Zet de kabels buiten de omvormer mechanisch vast.

14. Aard de motorkabelafscherming aan de motorzijde. Maak, om interferentie te
minimaliseren, een aarding van 360 graden bij de kabeldoorvoer, of houd de
pigtail kort.

Sluit de besturingskabels aan
Zie figuur H.

1. Snij voldoende grote gaten in de rubberen doorvoertules en schuif de
doorvoertules op de kabels. Schuif de kabels door de gaten van de bodemplaat
en bevestig de doorvoertules in de gaten.

2. Strip de kabeluiteinden en snijd deze tot een geschikte lengte (houd rekening met
de extra lengte van de aardgeleiders).

3. Aard de buitenste afschermingen van alle besturingskabels over 360 graden aan
een aardingsklem in het kabelinvoerblok.

4. Aard de kabelpaar-afschermingen aan de aardklem. Sluit het andere uiteinde van
de afschermingen niet aan of aard deze indirect via een hoogfrequente
condensator van enkele nanofarad, bijvoorbeeld 3,3 nF / 630 V).

5. Sluit de geleiders op de juiste klemmen van de besturingskaart aan (zie pagina

6. Bedraad de optionele modules, indien meegeleverd.
7. Zet de frontkap terug.

Opmerking voor veldbusbekabeling. Zie figuur /.

1. Installeer de extra aardingsplaat.

2. Aard de buitenste afschermingen van de kabels over 360 graden bij een
aardklem.

3. Druk in de kap van het kabelingangsblok gaten uit voor de te installeren kabels.
Installeer de kap van het kabelingangsblok.

4. Plug de connector in de veldbusmodule.

Standaard I/0O aansluitingen

De standaard 1/O-aansluitingen voor de Fabrieksmacro van het ACS880 primair
besturingsprogramma zijn hieronder weergegeven.
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Ader-afmetingen:
0,5 ... 2,5 mm?
(24...12 AWG)
Aanhaalmomenten:

XPOW Externe voedingsingang

+24VI
GND

24VDC,2A

XAl

Referentiespanning en analoge ingangen

. . - +VREF |10V DC, R_1...10 kohm
0,5N-m (5 Ibfin) o -VREF_|-10 VDC, R, 1...10 kohm
voor zowel = AGND_|Aarde
gevlochten als — Toerentalreferentie 0(2)...10 V, Ry, >
massieve = 200 kohm
bedrading. =+ = Standaard niet in gebruik. 0(4)...20 mA,
Ri, = 100 ohm
Al1 stroom/spanning selectiejumper
J2 | Al2 stroom/spanning selectiejumper
XAO Analoge uitgangen
Motortoerental rpm 0...20 mA, R <
500 ohm
Motorstroom 0...20 mA, R < 500 ohm
XD2D Drive-to-drive link
1 B
2 A Drive-to-drive link
3 BGND
J3 J3 Afsluitingsschakelaar drive-to-drive link
XRO1, XRO2, XRO3 Relais-uitgangen
_—/|, Gereed
250 VAC/30VDC
— 1 92A
j’ In bedrijf
250 VAC/30VDC
) % — 24
Tota'le o Fout 4 _—/lf Fout(-1)
belastingcapaciteit 250 VAC/30VDC
van deze — 2A
uitgangen is 4,8 W - XD24 Diggﬁll_e b'°g‘fr:i\;‘rﬁgave
(2.0 0 mA/24V) +24VD [+24V DC 200 mA "
minus het DICOM |Aarde digitale ingang
vermogen dat door +24VD |+24V DC 200 mA 1)
door DIO1 en DIO2 DIOGND |Aarde digitale ingang/uitgang

opgenomen wordt.

J6

Aarde selectiejumper

XDIO Digitale ingang/uitgangen
DIO1 Uitgang: Gereed
DIO2 |Uitgang: In bedrijf

XDI

Digitale ingangen

DI1 Stop (0) / Start (1)

DI2 Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1)
DI3 Reset

Dl4 Acceleratie & deceleratie keuze
DI5 Constant toerental 1 (1 = Aan)
DI6 Standaard niet in gebruik.

XS

O Safe torque off

| 1 OuTH Safe torque off. Beide circuits moeten
' 2 SGND »
! gesloten zijn voordat de omvormer kan

. 3 IN1

starten.
< 4 IN2
= X12  Aansluiting veiligheidsfuncties-module
X13  Aansluiting bedieningspaneel

X205 Aansluiting

geheugenunit
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PL — Skrécona instrukcja montazu

Ten dokument zawiera skrécong instrukcje montazu przemiennika czestotliwosci.
Bardziej szczegotowe wskazowki, wytyczne i dane techniczne oraz petne instrukcje
bezpieczenstwa zawiera podrecznik uzytkownika (www.abb.com/drives: nalezy
wybra¢ opcje Document Library [Biblioteka dokumentéw] oraz wyszukaé dokument w
jezyku angielskim o numerze 3AUA0000078093).

Instrukcje bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE! Nieprzestrzeganie nastepujgcych instrukcji grozi
obrazeniami ciata lub $miercig bgdz uszkodzeniem sprzetu:

+ Do montazu i konserwacji przemiennika czestotliwosci uprawnieni sg wytacznie
wykwalifikowani elektrycy.

* Nie mozna wykonywac zadnych prac przy przemienniku, kablu silnika lub
silniku, jesli podtgczone jest zrédio zasilania. Po odtgczeniu zrédta zasilania
nalezy zawsze poczeka¢ 5 minut, aby kondensatory obwodu posredniego
zdazyly sie roztadowac przed przystgpieniem do prac przy przemienniku, kablu
silnika lub silniku.

» Nie mozna wykonywac¢ zadnych prac przy kablach sterowania, jesli do
przemiennika lub zewnetrznych obwodéw sterowania doprowadzone jest
napiecie zasilania.

+ Podczas montazu nalezy uwazac¢, aby pyt powstajacy w trakcie wiercenia i
szlifowania nie przedostat sie do wnetrza przemiennika czestotliwosci.

* Nie mozna podtgczac przemiennika czestotliwosci do napiecia wyzszego niz
podane na tabliczce znamionowe;j.

Materiat znajdujacy sie na podtodze pod przemiennikiem czestotliwosci musi byé
niepalny.

Dobér kabli zasilania

Kable zasilania nalezy zwymiarowaé zgodnie z obowigzujacymi przepisami
lokalnymi, tak aby zapewni¢ przeptyw prgdu znamionowego podanego na tabliczce
znamionowej przemiennika czestotliwosci.

Typowe rozmiary kabli zasilania przedstawiono w tabeli J na stronie 72. Warunki
wymiarowania mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika.
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Zapewnianie chtodzenia

W tabeli B na stronie 79 zawarto informacje o stratach oraz przeplywie powietrza
chtodzgcego przez przemiennik czestotliwosci. Dozwolony zakres temperatury pracy
przemiennika czestotliwosci bez obnizenia jego wartosci znamionowych wynosi od
-15 do +40°C.

Ochrona przemiennika czestotliwosci i kabla zasilania
wejsciowego

Odpowiednie informacje zawiera tabela B na stronie 79. Nalezy upewni¢ sie, ze czas
zadziatania bezpiecznika wynosi mniej niz 0,5 s.

Montaz przemiennika czestotliwosci na scianie

Patrz rysunek A na stronie 79.

Kontrola izolacji kabla wejsciowego i kabla silnika oraz
samego silnika

Przed podtgczeniem kabla wejsciowego do przemiennika czestotliwosci nalezy
sprawdzié, czy jego izolacja jest zgodna z lokalnymi przepisami.

Gdy kabel silnika jest odigczony od przemiennika czestotliwos$ci, nalezy sprawdzi¢
jego izolacje oraz izolacje silnika, patrz rys. F na str. 70. Nalezy zmierzy¢ rezystancje
izolacji pomiedzy poszczegdlnymi przewodami fazowymi a przewodem uziomowym
przy uzyciu napiecia pomiarowego 1000 V DC. Rezystancja izolacji silnika ABB musi
przekracza¢ 100 megaomoéw (wartos¢ odniesienia w temperaturze 25 °C lub 77 °F).
Wymagania dotyczgce rezystanciji izolacji innych silnikow zostaty podane w
instrukcjach dostarczonych przez producenta. Uwaga: Wilgo¢ wewnatrz obudowy
silnika zmniejsza rezystancje izolacji. Jesli istnieje prawdopodobienstwo obecnosci
wilgoci, nalezy wysuszy¢ silnik i powtorzy¢ pomiar.

Podtaczanie kabli zasilania

Patrz rysunki C, D, E i F. W okablowaniu silnika nalezy uzywaé symetrycznego kabla
ekranowanego.

1. Odkreci¢ sruby montazowe po bokach ostony przednie;.
2. Usung¢ ostone, przesuwajac jg do przodu.

3. Przyklei¢ naklejke z ostrzezeniem o napieciu szczgtkowym w odpowiednim
jezyku do platformy montazowej panelu sterowania.

4. Wyja¢ gumowe dlawiki z ptyty przepustowej w miejscach, w ktérych majg zosta¢
wprowadzone kable.
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5. Jednostki IP21: Zamocowaé tgczniki kablowe (znajdujgce sie w torebce foliowej w
opakowaniu) w otworach na kable w plycie.

6. Przygotowacé koncoéwki kabli zasilajgcych oraz silnika w sposdb przedstawiony na
rysunku.

7. Uziemi¢ ekrany kabli na catym obwodzie w fgcznikach kablowych (jednostki IP21)
lub pod zaciskami (jednostki IP55).

8. Podtaczy¢ skrecany ekran kabla wejsciowego do zacisku ochronnego.

9. Podtaczy¢ przewdd ochronny kabla wejsciowego do dodatkowego zacisku
ochronnego.

10. Podtaczy¢ skrecany ekran kabla silnika do zacisku uziomowego.

11. Podtaczy¢ przewody fazowe kabla wejsciowego oraz kabla silnika. Dokrecié¢
Sruby.

12. Zamontowa¢ listwe uziomowa kabla sterowania w skrzynce kablowe;.
13. Zabezpieczy¢ kable mechanicznie na zewnatrz przemiennika.

14. Uziemic¢ ekran kabla silnika po stronie silnika. W celu ograniczenia zakiécen
nalezy uziemi¢ ekran na catym obwodzie na przepuscie kabla lub postara¢ sie,
aby jego koncowka byta jak najkroétsza.

Podtaczanie kabli sterowania

Patrz rysunek H.

1. Wycig¢ odpowiednie otwory w gumowych dtawikach i nasung¢ je na kable.
Przeciggna¢ kable przez otwory w ptycie dolnej i zamocowac dtawiki w tych
otworach.

2. Sciagnaé izolacje z kofcowek kabli i przycigé je do odpowiedniej diugosci
(pamietajac o wiekszej dlugosci przewoddw uziomowych).

3. Uziemi¢ zewnetrzne ekrany wszystkich kabli sterowania na catym obwodzie przy
uzyciu zacisku uziomowego w skrzynce kablowej.

4. Uziemic¢ ekrany kabli dwuzytowych przy uzyciu zacisku uziomowego. Drugi
koniec ekranu powinien pozostaé¢ niepodtgczony lub uziemiony posrednio
poprzez kondensator wysokoczestotliwosciowy o pojemnosci kilku nanofaradéw,
np. 3,3 nF/630 V.

5. Podtgczy¢ przewody do odpowiednich zaciskéw tablicy rozdzielczej (patrz strona
53).

6. Podtaczy¢ moduty opcjonalne, jesli znajdujg sie w opakowaniu.

7. Zatozy¢ ponownie ostone przednig.
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Uwaga na okablowanie magistrali komunikacyjnej. Patrz rysunek /.

1.
2.
3.

4.

Zamontowac¢ dodatkowa listwe uziemiajgca.
Na zaciskach uziomowych uziemi¢ obwodowo zewnetrzne ekrany kabli.

W ostonie skrzynki kablowej wybi¢ otwory na kable, kiére majg zosta¢
zainstalowane. Zamocowac ostoneg skrzynki kablowej.

Podigczy¢ ztgcze do modutu magistrali komunikacyjnej.

Domysine potgczenia we/wy

Ponizej przedstawiono domysine potgczenia we/wy makra fabrycznego dla
standardowego oprogramowania przemiennika czestotliwosci ACS880.
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XPOW Wejscie zasilania zewnetrznego

Rozmiary 2V
przewodéw: GND 24V DC,2A

0,5 ... 2,5 mm? XAl  Napiecie odniesienia i wejscia analogowe
(24...12 AWG) +VREF [10V DC, R, 1...10kQ
Momenty -VREF [-10VDC, R 1...10kQ

AGND |Masa obwoddéw wej$¢ analogowych

dokrecania: 0,5 Zadawanie predkosci 0(2)...10 V,

Nm (5 Ibf-in) dla

1
2
3
4
5
6
7

© _ Ry, > 200 kQ
kabli jedno- i Domyslnie nieuzywane. 0(4)...20 mA,
wielozytowych. Rip =100 kQ

1 Zworka wyboru trybu pracy wejscia Al1

2 Zworka wyboru trybu pracy wejscia Al2
XAO Wyjscia analogowe

Predkos¢ silnika w obrotach na minute
0...20 mA, R < 500 Q

Prad silnika 0...20 mA, R_ <500 Q

J
J

1
2
3
4
D.

XD2D tjgcze drive-to-drive

1 B

2 A tacze drive-to-drive

3 BGND

J3 J3 Przetacznik terminaciji tacza drive-to-drive

XRO1, XR0O2, XRO3 Wyjscia przekaznikowe

Stan gotowosci
250 V AC/30 VDC
2A

Pracuje

250 V AC/30VDC
2A

Btad (-1)

250 V AC/30 vV DC
2A

1) Catkowita
obcigzalnosé tych
wyj$¢ wynosi

AVIRV/IRY

4,8 W Blokada cyfrowa
DIIL _ |Zezw. na bieg
200 mA/24 V
§I1inus moc ) +24VD [+24V DC 200 mA "

DICOM |[Masa wejscia cyfrowego
+24VD [+24V DC 200 mA "
DIOGND |Masa wejscia/wyjscia cyfrowego
J6 Przetgcznik wyboru uziemienia
XDIO Wejscia/wyjscia cyfrowe
DIO1 [Wyjscie: Stan gotowosci |
DIO2 [Wyjscie: Pracuje |
XDI  Wejscia cyfrowe
DI1 Stop (0)/Start (1)
DI2 Do przodu (0)/Do tytu (1)
DI3 Reset
DI4 Wybdr czaséw przyspieszenia i zwolnienia
DI5 Stata predkos$¢ 1 (1 = WH)
DI6 Domyslinie nieuzywane.

zuzywana przez
DIO1 oraz DIO2.

- = XSTO Bezpieczne wytgczanie momentu
r = [ [
||—/ T S ; S(L;JJE) Bezpieczne wytgczanie momentu. Oba
— h 3 INT obwody muszg by¢ zamkniete, aby byto
_l — 2 N2 mozliwe uruchomienie przemiennika.
+ = X12  Zigcze modutu funkcji bezpieczenstwa

X13  Zigcze panelu sterowania
X205 Zigcze pamieci
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PT - Guia rapido de instalacao

Este guia contém instrugbes sobre como instalar o conversor. Para instru¢des mais
detalhadas, indicagdes de engenharia, dados técnicos e instrugdes de seguranga
completas, consulte 0 manual de hardware em (www.abb.com/drives: Seleccione
Document Library e aceda ao documento numero 3AUA0000078093 [English]).

Siga as instrugoes de seguranga

AVISO! A nao observancia das seguintes instrugdes pode provocar
ferimentos ou morte, ou danificar o equipamento:

» Apenas electricistas qualificados estdo autorizados a instalar e a reparar o
accionamento.

* Nunca trabalhe no accionamento, no cabo do motor ou no motor com a
alimentacao aplicada. Depois de desligar a alimentagéo, espere sempre 5
minutos para deixar os condensadores do circuito intermédio descarregarem
antes de comegar a trabalhar no accionamento, no cabo do motor ou no motor.

* N&o manipule os cabos de controlo quando a alimentagéo esta aplicada ao
conversor de frequéncia ou aos circuitos de controlo externos.

» Certifique-se que a poeira das perfuragbes ndo entra no accionamento quando
o instalar.

* Nao ligue o accionamento a uma tensdo superior a indicada na etiqueta de
designacao de tipo.

O material do piso por baixo do accionamento deve ser ndo inflamavel.

Seleccione os cabos de poténcia

Dimensione os cabos de poténcia de acordo com os regulamentos locais para
cumprir a corrente nominal apresentada na etiqueta de designagao tipo do seu
conversor.

Os tamanhos tipicos dos cabos de poténcia estéo listados na tabela J na pagina 82.
Sobre as condi¢des do dimensionamento, consulte 0 manual de hardware.

Assegure uma refrigeragao adequada

Consulte a tabela B na pagina 79 sobre as perdas e o fluxo de ar de refrigeracéo
através do conversor A gama de temperatura de operacao permitida para o
conversor sem desclassificagao é -15 para +40 °C.
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Proteja o conversor e o cabo de entrada de poténcia

Veja a tabela B na pagina 79. Verifique na curva de tempo-corrente do fusivel se o
tempo de operagao do fusivel é inferior a 0.5 segundos.

Instale o conversor na parede

Veja a figura A na pagina 79.

Verificar o isolamento do cabo de entrada e dos cabos do
motor

Verifique o isolamento do cabo de entrada de acordo com os regulamentos locais
antes de o ligar ao accionamento.

Verificar o isolamento do cabo do motor e do motor quando o cabo esta desligado do
conversor de frequéncia. Veja a figura F na pagina 80. Mega a resisténcia de
isolamento entre cada condutor de fase e o condutor de Protecg¢éo de Terra usando a
tensdo de medida de 1000 V DC. A resisténcia de isolamento de um motor da ABB
deve exceder 10 Mohm (valor de referéncia a 25 °C ou 77 °F). Para a resisténcia do
isolamento de outros motores, consulte as instrugdes do fabricante. Nota: A
presenca de humidade no interior da caixa do motor reduz a resisténcia do
isolamento. Se suspeitar da presenga de humidade, seque o motor e volte a efectuar
a medicao.

Ligar os cabos de alimentagao

Veja as figuras C, E, H e F. Use cabo de motor blindado simétrico para a cablagem
do motor.

1. Desaperte os parafusos de montagem nos lados da tampa frontal.

2. Remova a tampa fazendo a mesma deslizar para a frente.

3. Cole o autocolante de aviso de tensao residual no idioma local a tampa frontal do

painel de controlo.
4. Remova os bucins de borracha da placa guia para os cabos serem ligados.

5. Unidades IP21: Aperte os conectores de cabo (incluidos na entrega num saco
plastico) aos furos da placa guia do cabo.

6. Prepare as extremidades dos cabos de poténcia e do motor como ilustrado na
imagem.

7. Ligue a terra as blindagens de cabo a 360-graus nos conectores de cabo
(unidades IP21) ou debaixo dos grampos (unidades IP55).

8. Ligar a blindagem torcida do cabo do entrada ao terminal de terra.

9. Ligar o condutor PE do cabo de entrada ao terminal PE adicional.
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10. Ligar a blindagem torcida do cabo do motor ao terminal de terra.

11. Ligue os condutores de fase dos cabos de entrada e do motor. Aperte os
parafusos.

12. Instale a prateleira de ligagéo a terra do cabo de controlo na caixa de entrada de
cabos.

13. Fixe mecanicamente os cabos no exterior do conversor de frequéncia.

14. Ligue a terra a blindagem do cabo do motor no lado do motor. Para interferéncia
minima, efectue uma ligagao a terra a 360-graus na placa guia de cabos, ou
mantenha a espiral curta.

Ligue os cabos de controlo
Veja a figura H.

1. Faga os furos adequados nos bucins de borracha e faga os mesmos deslizar
sobre os cabos. Passe os cabos através dos orificios da placa inferior e fixe os
bucins aos orificios.

2. Descarne as extremidades do cabo e corte ao comprimento pretendido
(considerar o comprimento extra dos condutores de ligacao a terra).

3. Ligue a terra as blindagens exteriores de todos os cabos de controlo a 360 graus
no grampo de ligacao a terra na caixa da entrada de cabo.

4. Ligue a terra as blindagens do par de cabo ao grampo de ligagao a terra. Deixe a
outra extremidade das blindagens desligadas ou ligue-as a terra indirectamente
através de um condensador de alta frequéncia de alguns nanofarads, ex.: 3.3 nF
/630 V.

5. Ligue os condutores aos terminais apropriados da placa de controlo (ver a pagina
59).

6. Ligar os médulos opcionais, se incluidos na entrega.
7. Substitua a tampa frontal.

Nota para cabalagem de fieldbus. Consulte a figura /.

1. Instale a prateleira adicional de ligacéo a terra.

2. Ligue a terra as blindagens exteriores dos cabos a 360 graus num grampo de
ligagéo a terra.

3. Faca os furos na tampa da caixa de entrada de cabos para os cabos a instalar.
Coloque a tampa da caixa de entrada de cabos.

4. Ligue o conetor ao médulo de fieldbus.
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Ligacoes E/S de fabrica

As ligacdes de E/S por defeito da macro Factory do programa de controlo primario do
ACS800 sdo apresentadas abaixo.
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XPOW Entrada de poténcia externa
Tamanho cabos: +24VI

0.5 ... 2.5 mm?2 GND |24V CC.2A

(24...12 AWG) XAl  Tens&o de referéncia e entradas analégicas
Binarios de aperto: +VREF [10V CC, R 1...10 kohm
0.5 N'm (5 Ibf-in) -VREF [-10V CC, R, 1...10 kohm

AGND | Terra
para ambos os Referancia velocidade 0(2)...10 V,
cabos entrancados Rem > 200 kohm
e solidos. | Por defeito ndo usada. 0(4)...20 mA,
Rem = 100 ohm
EA1 Jumper seleccao corrente/tensdo
EA2 Jumper selecgéo corrente/tenséo
légicas
Velocidade motor rpm 0...20 mA, R_<
500 ohm
Corrente motor 0...20 mA, R <
500 ohm

= 1 B S .
2 A Ligagao accionamento-para-
3 BGND accionamento
13 i3 Interruptor de ligagéo de terminagéo
accionamento-para-accionamento

XRO1, XRO2, XRO3 Saidas a relé
Pronto

j 250 VCA/30VCC
L1 2A
_—/|, A funcionar
A . 250 VCA/30VCC
capacidade de 2A
carga total destas — Em falta(-1)
saidas € 4.8 W ‘ 250 VCA/30VCC

(200 mA / 24 V) 2A

menos a poténcia
tomada por DIO1 e
DIO2.

Interlock digital
DIIL Permisséo func
+24VD_[+24V CC 200 mA "
DICOM | Terra entrada digital
+24VD [+24V CC 200 mA "
DIOGND | Terra entrada/saida digital
Interruptor de seleccéo de terra
Entradas/saidas digitais PT
SED1_[Saida: Pronto |
SED2 [Saida: Operacéo |
XED Entradas digitais
ED1 Parar (0) / Arrancar (1)
ED2 Directo (0) / Inverso (1)
ED3 Rearme
ED4 Selecgdo aceleragédo & desaceleracdo
ED5 |Selecgao de velocidade constante
ED6 Por defeito ndo usada.
Binario seguro off

SAID1 s
SGND Binario de seguranga off. Ambos os

N7 circuitos devem estar fechados para o
N2 accionamento arrancar.

X12  Ligagdo do médulo de fungdes de seguranca
X13  Ligacdo da consola de programagéo
X205 Ligagdo da unidade de memdria




60 PT - Guia rapido de instalagdo




RU - Kpamkoe pykogodcmeo o MoHmaxy 61

RU - KpaTtkoe pykoBoACTBO NO MOHTaXy

B HacTosLem pykoBOACTBE KpaTKo ONMCbIBAETCA MOHTaX npveoda. bonee nonHele
WHCTPYKLUMKN, TEXHUYECKOE ONncaHne, TeXHNYeCKMe XapakTepuCcTUK 1 ncHepnbiBato-
LMe yKasaHus no TexHyke 6e30nacHOCTV NpUBEAEHbI B PYKOBOACTBE MO MOHTaXy 1
BBOAY B akcnnyataumio (www.abb.com/drives). Beibepute Document Library n
HanguTte Homep gokymeHta 3AUA0000078093 (Ha aHrn. s3bike).

CobnropanTe ykaszaHUA No TexHUKe 6e3onacHoOCTU

NPEQYNPEXAOEHUE! HecobntogeHne aTnx ykasaHuii MOXET NPUBECTM K
TpaBMam Mnn cMepTy, a Takke CTaTb NPUYMHON NOBPEXAEeHNS 060pyLoBaHUS.

« K MOHTaXy N TeXHN4eCKomy O6CJ'Iy)KVIBaHI/I}O npmeoda OOoNyCKakTCA TONbKO
KBannuUUMPOBaHHbIE 3NEKTPUKMN.

+ 3anpeluaeTcs BbINOMHATL Kakue-nnGo paboTbl No 0GCnykMBaHMIO NPUBOAA,
ABuratens unu kabensa Asuratens npu BKNIOYEHHOM nuTaHuu. ocne oTknio-
YEHUs1 CETEBOrO HanpshKeHUs NOAoXKAUTE 5 MUHYT, Npexae YeM HaumMHaTb paboTy
no obcnyXuBaHUIO NpMBoAa, ABUraTens unu kabena asuratens. 3To Bpems
HeoBbXxoOMMo Ana paspaaa KOHAEHCATOPOoB NPOMEXKYTOYHOIO 3BeHa.

+ 3anpeuyaeTcs BbINOMHATL Kaknme-nnmbo paboTbl ¢ kabensiMu ynpaeneHus npu
BKIMIOYEHHOM MUTAHWUM NPUBOAA MMM BHELLHUX Lieneit yrnpasneHus.

« Tpu ycTaHoBKe NpMBOAA CreauTe 3a TeM, YTOObI CTPYKKa, 0GpasytoLLascs npu
CBEpeHnn OTBEPCTUI, He nonana BHyTpb NPUBOAA.

* He nogcoeanHanTe NpmBog K HAMPSPKEHUIO, 3HAYEHNEe KOTOPOro Bhille
YKa3aHHOro Ha Tabnuyke ¢ 0603Ha4YeHnem Tmna.

MaTtepuan nona nog NnpMBogOM AOSKEH ObITb Heropro4vmm.

Bbi6op cunoBbix kabenen

Bbl60p CUNOBbIX kKabenel OOMKeH COOTBETCTBOBaTL MECTHbLIM HOpMaM u npasunam m
B OTHOLWWIEHNN HOMUHalIbHOro 3Ha4eHuA Toka, yKa3aHHOro Ha Tabnuyke ¢ ob6o3Have-
HUeM Tuna npmueoaa.

TunoBble pa3mepbl kabenen nuTaHMsa NpuBeaeHsbl B Tabnuue J Ha cTp. 80. Ana
onpeaeneHys napaMmeTpoB KanmbpoBkn cMm. PykoBoacTBo no ob6opyaoBaHuio.

ObecneyeHUe oxnaxaeHusa

OTHOCUTENBbHO NOTEPb 1 NOTOKa OXNaXAatoLEero Bosayxa Yepes npusog cM. Tabnuuy
B Ha cTp. 79. JonycTumbin Anana3oH pabounx Temnepatyp npusoga 6e3 cHuxeHus
€ro HOMUHarnbHbIX XapakTepucTuk coctasnseT -15 — +40 °C.
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3awumTa npuBoga u Kabensa ceTeBOro NnUTaHuA

Cwm. Tabnuue B Ha cTp. 79. Y6eamTech B TOM, Y4TO Bpems cpabaTbiBaHus
npegoxpaHuTens coctaensiet He 6onee 0,5 cekyHabl.

MoHTax npuBoAa Ha CTeHe

Cwm. puc. A Ha cTp. 79.

MpoBepka nsonsauun kabensa ceteBoro NUTaHusA, ABUraTens
M Kabena gBuraTtens.

[Nepen nogknoyeHnem ceTeBoro kabens K npueoay npoBepbTe ero n3on4unto B
COOTBETCTBUU C Tpe6OBaHVIF|MVI MeCTHbIX HOPpM U npaBur.

MposepbTe n3onaumio asuratens u kabens asuratens, korga kabenb oTcoeanHeH

oT npusoaa. Cm. Puc. F Ha cTp. 80. N3mepbTe conpoTMBREHNe N3onsauum Mexay
KaxablM da3HblM NPOBOA-HUKOM U MPOBOAHWUKOM 3aLLMTHOIO 3a3eMIeHNs, UCNOSb3yst
n3meputensHoe Hanps-xeHve 1000 B=. ConpotusneHnune nsonauun asuratens ABB
pomkHo npesbiwatb 100 MOm (cnpaBovHoe 3HadeHue npu 25 °C). CeeneHus o
COMPOTUBMNEHUN N30NALMK ABUraTenen Apyrnx MpM CM. B UHCTPYKLMAX
nsrotoeuTenen. NMpumeyanune. Hannune Bnarv BHYyTpU KOpryca ABuUratens npuBOANUT K
CHWXXEHUIO COMPOTUBREHNS u3onaumn. Ecnv umeeTtcs nogo3peHne o Hanv4um enarm,
npocyLlnTe ABWUraTenb 1 NOBTOPUTE U3MEPEHMeE.

MoaknioyeHUe cunoBbIX Kabenen

Cwm. puc. C, D, E v F. Ina nogknioyeHns asuratens Ucnonb3ynte CUMMETPUYHbBIN
3KpaHMPOBAaHHEIN Kabensb.

1. OTBepHUTE KpenexHble BUHTHI Ha BOKOBbIX CTOPOHAX NepefHel KPbILLKU.
2. YpanuTe KpbiLLKy, cABUras ee Brepes.

3. TpukpenuTe Haknemnky ¢ NpeaynpexneHnem 06 0CTaTouYHbIX HANPSHKEHUSIX
(Ha MeCTHOM si3blke) Ha MOHTaXKHYIO MnaTy NaHenu ynpaeneHus.

m 4. Ypanute pe3vHOBbIE BTYIKM U3 MPOXOAHON NMacTUHbI Ansi BBoAa kabenen.

5. Bnoku IP21: MNpukpenute kabenbHble COEAUHUTENMN (BXOAAT B KOMMNIEKT
NOCTaBKW, HAaXOOSATCS B NNACTMKOBOM NakeTe) K OTBepCTUsiM Ans kabenen B
MPOXOAHON MnacTuHe.

6. MoaroToBbTE KOHLBI BXOOHOTO Kabens n kabens oBuratens kak rnokasaHo Ha
PUCYHKe.

7. lMpowusseante 360-rpagycHoe 3asemMreHne akpaHoB kabenen B kabenbHbIX
coeguHuTensix (6noku IP21) nnu nog 3axumamm (6noku IP55).

8. Tllogkniounte Cpr‘-IeHHbIIZ 3KpaH kabens nuTaHus K 3aXXNMY 3a3eMneHna.
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9. Tlogkntounte npoBo4 3alMTHOro 3aseMneHuna kabens nuTaHus K
OOMNOSTHUTENBHOM KIEMME 3aLLMTHOIO 3a3eMIeHMs.

10. Mogkntounte CprquHbIVI 9KpaH kabensa gpuratens kK 3aXKUMY 3a3eMneHunA.

11. NpucoeanHuTe hasHble NPOBOAHMKM Kabens nuTaHus u kabens aABuratens.
3aTAHUTE BUHTHI.

12. BcTaBbTe Nonky 3asemneHus kabenen ynpasneHus B KOpobky BBoga kabenen.
13. ObecneysTe MexaHU4eckoe KpenneHne kabenen BHe Npueoaa.

14. 3azemnute 9KpaH kabens aBuratenst Ha CTOpOHe aABurartens. YTtobbl CBECTYU K
MWUHUMYMY NOMEXU, npounsseante 360-rpauyCHoe 3a3eMrieHne Ha BBoae kabens
Wnu caenante CKpyYeHHbIe KOHLbl 9KPAHOB Kak MOXXHO Gornee KOPOTKNMMW.

MoakniovyeHmne kabenen ynpaBneHus

Cwm. puc. H.

1. TMpopexbTe oTBEPCTUS TPebyeMoro pa3Mepa B Pe3VHOBBIX BTYNKaxX U HadeHbTe
BTYKM Ha kabenu. MponycTute kaGenu ckBo3b OTBEPCTUS B HUXKHEN NaTte U
3aKpenuTe BTYSIKU B OTBEPCTUAX.

2. 3auncTtuTe KOHUbI kabenew 1 oTpexsTe Kabenb, YTOOb! MONYUUTb HYXHYIO ANWHY
(oBpaTnTe BHUMaHWe Ha HEOBXOAMMOCTb AOMOSNHUTENBHON ANUHBI NPOBOAHUKOB
3a3emneHus).

3. MpownsseanTe 360-rpagycHoOe 3a3eMIieHne Hapy>XHbIX SKpaHOB BCex kabernen
ynpaeneHns y 3a3eMnsioLero 3axnma B Kopobke BBoga kabenen.

4. TpucoeaonHnTe 3KkpaHbl Nap kabenen kK 3azemnsoLLeMy 3axumy. [pyron koHew,
3KpaHOB OCTaBLTE HEMOAKMIOYEHHBIM UMW 3a3EMITUTE €70 Yepes BbICOKOYaCTOTHbLIN
KOHEHCcaToOp eMKOCTbIO HECKONbKO HaHodapa (Hanpumep, 3,3 H® / 630 B).

5. TMoacoeamHuTe NPOBOAHUKN K COOTBETCTBYIOLLMM KreMMaMm nnaThbl ynpaBneHus
(cm. cTp. 64).

6. [lNogknounte AONOMNHUTENBbHbLIE MOLYNN, €CIIM OHU BKIOYEHbLI B KOMMMEKT

nocTaekw. m

7. YcTaHoBWTE NEPEHION0 KPbILLIKY.
MpumeyaHue ans kabens nHTepcercHoro moaynsa. Cm. Puc. /.
1. YcTaHOBWTE AOMNOMHUTENBHYH MOSKY 3a3EMIIEHUS.

2. 3asemnuTe BHELUHWE 3KpaHbl kaGens no okpykHocTu (360 rpagycoB) 3aXkKMMoMm
3asemreHus.

3. Bbipybute oTBepCcTUSA B KOpOOKE BBOAA Kabensi Ansa ycTaHaBnMBaeMblx kabenen.
YcTaHoBWTE KOpOOKY BBOAa Kabens.

4. BctaBbTe coequHuUTenb B nHTepdencHoli Mogyne Fieldbus
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CraHaapTHbIe uenu BXoaoB/BbIXoaoB

Ha npuBegeHHOM HWXe pUCyHKe nokasaHbl CTaHO4apTHbIE Lieny BXOA0B/BbIXOA0B
3aBOJCKMX MaKpOCOB OCHOBHOW Nporpammbl ynpaeneHus npusogamu ACS880.




CeueHune
NpPOBOAOB:

0,5 - 2,5 Mm?
MomeHTbI
3aTSKKM:

0,5 H-m kak ans
MHOFOXWIbHOTO,
Tak u ans
CMOLLIHOMO
npoeoaa.

) O6Lwas
HarpysouHasi
CMOCcCOBHOCTb 3TUX
BbIXOJ0B
cocTtaensieT 4,8 BT
(200 mA / 24 B)
MUWHYC MOLLHOCTb,
notpebnsemas

AoNoNHUTENbHbIMU

moaynamu,
yCTaHOBMNEHHbIMU
Ha nnare.

\
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XPOW Bxop BHELLHErO NUTaHus

+24VI
GND

24B=,2A

XAl

OnopHoe Hanps>XeHne 1 aHanoroBsbie BXoAgbl

+VREF

10B=, R, 110 kOm

==

-VREF

-10B=, R 1-10kOm

AGND

3emns

3apanue ckopoctn 0(2) - 10 B, Ry, >
200 kOm

(=

Mo YMOYaHUIO He Ucnonb3yeTca.
0(4) — 20 MA (R}, = 100 Om)

Mepemblyka BbIGopa Toka/HanpshxeHus Al1

Mepembliyka Bbibopa Toka/Hanpsxernus Al2

CkopocTb ABuraTtensi, 06/MuH
0-20MA, R < 500 Om

Tok gBuratens 0 — 20 MA,

m AGND |R, < 500 Om
j XD2D JlnHus cBSi3u NpuBoA-NpuBOSg
L 1 B
2 A JInHua cBA3KM NpyBOA-NPUBOL
3 BGND
13 53 BbikntovaTenb OKOHEYHOW Harpysku NUHAN
CBS131 NPVUBOA-NPUBOA,

XRO1, XRO2, XRO3 PeneliHble BbIXoabl

loToB
250 B~ /30 B=
2A

Pa6ora
250 B~ /30 B=
2A

OTka3s(-1)
250 B~/ 30 B=
2A

RVRV/AN

LindpoBas B3anMHas 6riokMpoBka

DIIL Pa6oTa paspelleHa
+24VD [+24 B=,200 vA T
DICOM |3emnsi undpoBsbix BXOAOB
+24VD [+24 B=,200 vA T
DIOGND |3emns uncpoBbIX BXOA0B/BbIXOA0B
Mepekntoyatens BbiGopa 3a3eMneHnst

Lindposble Bxoabl/Bbixoab!

DIO1

[Bbixon: rotos

DIO2

[Bbixon: pabota

Lindposble Bxoabl

DI1 OcraHos (0) / nyck (1)
DI2 Bnepea (0) / Hasag (1)
DI3 C6poc
DI4 Bbi6op yckopeHus 1 3aMeaneHus
DI5 BbiGop donkcnpoBaHHOM CKOPOCTU
DI6 Mo ymonyaHuio He ucnonbayeTcs
BesonacHoe oTkIlYeHMe KpYTSLLEro MOMeHTa
ouT1
SGND PyHKUMA 6e30nacHOro OTKIYEHNS
INT KpyTsiLLero MomeHTa. [ins nycka npusoga
N2 HeobXxoaMMo 3aMKHyTb 06e Lienu.
MogkntoveHne moaynsi pyHKUMIA 3aWmThbI
MoaknioveHve NaHenu ynpasneHus

MNoakntoye

Hue Groka namaTu
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SV - Snabbguide for installation

Denna guide beskriver i korthet hur frekvensomriktaren installeras. Fér mera
detaljerade instruktioner, konstruktionsriktlinjer, tekniska data och fullstandiga
sakerhetsinstruktioner, se Beskrivning av hardvara. (www.abb.se/frekvensomriktare:
Valj Dokumentbibliotek och sk dokumentnummer: 3AUA0000078093 [engelskal]).

Folj sakerhetsinstruktionerna

VARNING! Underlatenhet att félja instruktionerna kan medféra personskador
och dddsfall samt utrustningsskador:

» Endast kvalificerad personal far installera och underhalla frekvensomriktaren.

* Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, motorkabeln eller motorn nar
natspanning ar applicerad. Nar matningen har franskilts, vanta alltid 5 minuter
for att Iata mellanledskondensatorerna ladda ur innan nagot arbete utférs pa
frekvensomriktare, motor eller motorkabel.

* Arbeta aldrig med styrkablarna om frekvensomriktaren eller dess externa
manoverkretsar ar spanningssatta.

* Var noga med att inga borr- eller slipspan kommer in i frekvensomriktaren i
samband med installationen.

» Anslut inte frekvensomriktaren till en spanning hégre &n vad som anges pa
typbeteckningsetiketten.

Golvet/ytan under frekvensomriktaren maste vara av icke brannbart material.

Anslutning av kraftkablar

Dimensionera kraftkablarna enligt lokala foreskrifter och den markstrom som anges
pa frekvensomriktarens typbeteckningsetikett.

Typiska kraftkabeldimensioner anges i tabell J pa sidan 72. For storleksférhallanden,
se beskrivning av hardvara.

Kontrollera att kylningen ar tillfredsstallande

Se tabell B pa sid 79 for information om forlusteffekt och kylluftfldde genom
frekvensomriktaren. Tillatet driftstemperaturomrade for frekvensomriktaren utan
nedstampling &r -15 till +40°C.
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Skydda frekvensomriktaren och matningskabeln

Se tabell pa B pa sid 79. Kontrollera att sakringens utlésningstid understiger 0,5
sekunder.

Installera frekvensomriktaren pa vagg

Se figur A pa sid 79.

Kontrollera isolationen hos natkabel, motor och
motorkabel

Kontrollera natkabelns isolation enligt lokala foéreskrifter innan den ansluts till
frekvensomriktaren.

Kontrollera isolationen hos motorkabel och motor nar kabeln ar frankopplad
frekvensomriktaren, se figur F pa sidan 70. Mat isolationsresistansen mellan varje fas
och skyddsjordledare med en matspanning pa 1000 V DC. Isolationsresistansen hos
en ABB-motor maste éverskrida 100 Mohm (referensvarde vid 25°C). For
isolationsresistans hos andra motorer, se respektive tillverkares instruktioner. Obs:
Fukt inuti motorkapslingen minskar isolationsresistansen. Om fukt misstanks, torka
motorn och upprepa matningen.

Anslut matningskablarna

Se figurerna C, E, H och F. Anvand symmetrisk skarmad kabel fér motoranslutning.

1.

6.

7.

Lossa fastskruvarna pa sidorna av frontkapan.

. Ta av kdpan genom att skjuta den framat.
. Satt en varningsetikett pa lokalt sprak pa mandverpanelens monteringsplatta.

2
3
4.
5

Ta bort gummikragarna fran genomfdringsplaten for kablar som ska anslutas.

. IP21-enheter: Montera kabelplintarna (medfdljer leveransen i en plastpase) vid

skapgenomforingsplatens hal.

Forbered de inkommande dndarna av matnings- och motorkablarna s& som
illustreras i figuren.

Jorda ledarskarmarna 360° runtom i plintarna (IP21-enheterna) eller untom under
jordningséverfallet (IP55-enheter).

Anslut den tvinnade skdrmstrumpan fran inkommande kabeln till
jordanslutningen.

Anslut skyddsjordlerdaren (PE) fran den inkommande kabeln till den extra
skyddsjordanslutningen (PE).
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10. Anslut den tvinnade skarmstrumpan fran motorkabeln till jordanslutningen.
11. Anslut fasledarna i matnings- och motorkablarna. Dra at skruvarna.

12. Montera styrkablarnas jordningsskena i anslutningsboxen.

13. Fixera kablarna mekaniskt utanfér enheten.

14. Jorda motorkabelskarmen vid motoranden. Foér att minimera stérningarna, gor en
360° runtomgaende jordning vid skapgenomforingen, eller hall skarmstumpen sa
kort som mgjligt.

Anslut styrkablarna
Se figur H.

1. Skar lampliga hal i gummikragarna i anslutningsboxens underdel och skjut upp
kragarna pa kablarna. For kablarna genom halen i bottenplattan och fast kragarna
i halen.

2. Skala kabelandarna och kapa ledarna till lamplig langd. Observera att jordledarna
behdver vara nagot langre.

3. Jorda alla yttre skarmar pa styrkablar 360° runtom vid en jordklamma i
anslutningsboxen.

4. Anslut ledarparens skarmar till jordkldmman. Den andra &nden av skdrmen skall
lamnas oansluten eller jordas indirekt via en hogfrekvens-
hégspanningskondensator, t.ex. 3,3 nF / 630 V.

5. Anslut ledarna till respektive plintar pa styrkortet (se sid 70).

6. Anslut tillvalsmodulerna om sadana ingar i leveransen.

7. Satt tillbaka frontkapan

Not for faltbusskablar. Se figur /.

1. Installera den extra jordningsplaten.

2. Jorda kablarnas yttre skarmar 360 grader vid en jordningsklamma.

3. Oppna de forberedda halen i kabelingangsladans lock s att kablarna kan
installeras. Montera kabelingangsladans lock.

4. Anslut kontakten till faltbussmodulen.

Forvalda lI/O-anslutningar

De forvalda I/0O-anslutningarna fér makrot FABRIK i ACS880 standardprogramvara
visas nedan.
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XPOW Extern matning

Ledar- V]

dimensioner: GND 24V DC,2A

0,5 ... 2,5 mm? XAl  Referensspénning och analoga ingangar
(24...12 AWG) +VREF [10V DC, R, 1...10 kohm
Atdragningsmo -VREF |-10V DC, R _1...10 kohm

ment: 0,5 Nm for
bade

mangtradigaoch
massiva ledare.

AGND

Jord

Varvtalsreferens 0(2)...10 V, Ry, >
200 kohm

Anvénds som forval ej. 0(4)...20 mA, R,
=100 ohm

Al1 strém/spanning, valbygel

Al2 strém/spanning, valbygel

XAO Analoga utgangar

Varvtal 0...20 mA, R < 500 ohm

Motorstrom 0...20 mA, R < 500 ohm

1 B

2 A Drift till drift-buss

3 BGND
J3 J3 Bygel fér terminering av drift till drift-buss

1) Total
belastningskapacit
et for dessa
utgangar ar 4,8 W
(200 mA / 24 V)
minus den effekt
som kravs av DIO1
och DIO2.

XRO1, XRO2, XRO3 Reldutgangar

_—/|, Driftklar
250 VAC/30VDC
— 1 92A
j’ Drift
250 VAC/30VDC
— 1 2A
_—/P Fel(-1)
250 VAC/30VDC
— 1 2A
XD24 Digital férregling
DIIL Driftfrigivning
+24VD_[+24V DC 200 mA P
DICOM | Jord for digitala ingangar
+24VD [+24V DC200mA "
DIOGND |Jord for digitala in-/utgangar

J6

Omkopplare for val av jord

XDIO Digitala in-/utgangar

DIO1

[ Uteffekt: Driftklar

DIO2

[ Uteffekt: Drift

XDI

Digitala ingangar

1 DI1 Stopp (0) / Start (1)
2 DI2 Fram (0) / Back (1)
3 DI3 Reset
4 DI4 Val av accelerations-/retardationsramp
5 DI5 Konstant varvtal 1 (1 = On)
6 DI6 Anvands som forval ej
Safe torque off
g(l;J[-\]rE) Safe torque off. Bada kretsarna maste
INT vara slutna for att frekvensomriktaren
[ N2 skall starta.

X12  Sakerhetsfunktioner, modulanslutning
X13  Anslutning fér mandéverpanel
X205 Anslutning féor minnesenhet
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TR — Hizli kurulum kilavuzu

Bu kilavuz sirucuyu nasil kuracaginiz hakkinda kisa talimatlar verir. Daha ayrintili
talimatlar, mihendislik kilavuzlari, teknik veriler ve tam gtivenlik talimatlari igin
donanim kilavuzuna bakiniz (www.abb.com/drives: Document Library (Belge
Kiitiiphanesi)'ni segin ve 3AUA0000078093 [ingilizce] numarali belgeyi arayin).

Guvenlik talimatlarini izleyin

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya
6lumlere yol agabilir ya da ekipman hasar gérebilir:

+ Surdcundn bakimi sadece yetkili bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilmahdir.

»  Giris gerilimi verildiginde stirlicli, motor kablosu ve motor lzerinde higbir islem
yapmayin. Girig gerilimini kestikten sonra surici, motor kablosu veya motor
Uzerinde islem yapmadan 6nce ara devre kondansatérlerinin yiiki bosaltmalari
icin 5 dakika bekleyin.

« Sdrucu veya harici kontrol devrelerine enerji verilirken kontrol kablolari Gizerinde
islem yapmayin.

+ Delik ve frezelerdeki tozlarin kurulum sirasinda sirtcu igine girmemesine dikkat
edin.

« Sdlrucuyu, tir belirtme etiketi izerinde yazan voltaj degerinden daha yiksek bir
voltaja baglamayiniz.

Sdrlcinln tzerinde bulundugu zemin malzemesi yanmaz nitelikte olmalidir.

Glg¢ kablolarini se¢in

Sartctnlzin tir atama etiketinde verilen nominal akimi tasimak igin gli¢ kablolarini
yerel yonetmeliklere uygun olarak boyutlandirin.

Tipik gui¢ kablosu boyutlary igin bkz. tablo J, sayfa 82. Boyutlandyrma kopullary igin
donanym el kitabyna bakyn.
Sogutmayi saglayin

Kayiplar ve suricunuin iginden gegen sogutma hava akisi icin bkz. tablo B sayfa 79. -
Deger kaybi olmadan sirticuniin izin verilen igletim sicakhidi aralidi -15 ile +40°C
arasindadir.

Surucu ve giris gu¢ kablosunu koruyun
ABB tarafindan Uretilen sigortalar icin bkz. sayfa B tablo 79.
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Surucuyi duvara kurun
Bkz. sekil A sayfa 79.

Giris ve motor kablolarinin yalitimini ve motoru kontrol
edin

Sdricliye baglamadan 6nce yerel yasalara uygun olarak giris kablosunun yalitimini
kontrol edin.

Motor kablosunun ve motorun yalitimini ve kablonun suriiciiden baglantisinin ne
zaman kesildigini kontrol edin. Bkz. pekil F, sayfa 80. 1000 V DC 6&lgiim gerilimi
kullanarak her bir faz iletkeni ile motor Koruyucu Toprak iletkeni arasindaki yalitim
direncini 6lgiin. ABB motorunun yalitim direnci 100 Mohm'u gegmelidir (referans
deger 25 °C veya 77 °F'de). Diger motorlarin yalitim direnci i¢in Iitfen Ureticinin
talimatlarina bakin. Not: Motor muhafazasi igindeki nem yalitim direncini
disUrecektir. Eger nemden siiphe edilirse motoru kurulayin ve 6lgiimu tekrarlayin.

Gug¢ kablolarini baglayin

Bkz. sekil C, D, E ve F. Motor kablosu icin simetrik ekranli kablo kullanin.
1. On kapagin yanlarindaki montaj vidalarini gevsetin.

2. One dogru kaydirarak kapagi agin.

3. Yerel dildeki kagak gerilim uyar ¢cikartmasini, kontrol paneli montaj plakasina
yapistirin.

4. Kablolarin baglanmasi icin lastik rondelalari gegis plakasindan kaldirin.

5. IP21 Uniteleri: Kablo konektorlerini (génderilen sipariste plastik bir gantada
bulunur) plaka deliklerinden kablo ucuna baglayin.

6. Girig glici ve motor kablolarinin uglarini sekilde gosterildigi gibi hazirlayin.

7. Kablo ekranlarini kablo konektérlerinde (IP21 Uniteleri) ya da kelepgelerin (IP55
Uniteleri) altinda 360 derece topraklayin .

8. Girig kablosunun bikilu ekranini topraklama terminaline baglayin.
9. Giris kablosunun PE iletkenini ek PE terminaline baglayin.

10. Motor kablosunun bikuli ekranini topraklama terminaline baglayin.
11. Giris ve motor kablolarinin faz iletkenlerini baglayin. Vidalari sikin.
12. Kontrol kablosu topraklama raflarini kablo giris kutusuna takin.

13. Suructnin diginda yer alan kablolar mekanik olarak sabitleyin.
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14. Motor kablo blendajini motor tarafinda topraklayin. Mimkdin olan en az parazit
icin kablo gecisinde bir 360 derece topraklama yapin veya sa¢ 6rgusinu kisa
tutun.

Kontrol kablolarini baglayin
Bkz. sekil H.

1. Lastik rondelalarin icine yeterli delikler delin ve rondelalari kablolarin Ustline
kaydirin. Kablolari, alt plakanin deliklerinin igcine kaydirin ve rondelalari deliklere
takin.

2. Kablo uglarini soyun ve uygun uzunlukta kesin (topraklama iletkenlerinin ilave
uzunluguna dikkat edin).

3. Tum kontrol kablolarinin dis koruyucularini kablo giris kutusundaki bir topraklama
kelepcesine 360 derece topraklayin.

4. Cift kablo koruyucularini topraklama kelepgesine topraklayin. Blendajlarin diger
ucunu bosta birakin veya birkag nanofarad yiiksek frekansli kondansator
Uzerinden dolayl olarak topraklayin (6rn. 3,3 nF / 630 V).

5. lletkenleri kontrol panelinin ilgili terminallerine (bkz. sayfa 74) baglayin.

6. Teslimata dahil olmalari halinde opsiyonel modiuillerin kablolarini baglayin.

7. On kapag: degistirin.

Not: fieldbus kablolary icin bkz. pekil /.

1. Ek topraklama rafyny kurun.

2. Kablolaryn dyp korumasyny 360 derece topraklama kelepgesi ile topraklayyn.

3. Takylacak kablolar igin kablo girip kutusunun kapadynda delik agyn. Kablo girip
kutusu kapadyny takyn.

4. Konektoéru fieldbus moddullne takyn.

Varsayilan G/C baglantilari

ACSB880 birincil kontrol programi Fabrika makrosunun varsayilan G/C baglantilari
asagida gdsterilmigtir.
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Kablo boyutlari:
0,5 ... 2,5 mm?
(24...12 AWG)
Sikma
momentleri:
Hem telli hem

som kablo igin

0,5Nm
(5 Ibf-in).

) Bu cikislarin

XPOW Harici giig girisi

+24VI
GND 24VDC,2A

XAl

Referans gerilimi ve analog girisler

+VREF |10V DC, R, 1...10 kohm

-VREF |-10VDC, R, 1...10 kohm

AGND | Toprak

Hiz referansi 0(2)...10 V, Ry, >
200 kohm

Varsayilan olarak kullanimda degildir
0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm

Al1 akim/gerilim segim jumper'i

Al2 akim/gerilim sec¢im jumper'i

islar

Motor hizi rpm 0...20 mA, R_ <
500 ohm

Motor akimi 0...20 mA, R_ < 500 ohm

Sirlcu - surlict baglantisi

J3 J3 Sirlcu - surlicu baglantisi sonlandirma

toplam yuk
kapasitesi, DIO1
ve DIO2 tarafindan
cekilen gicun

4,8 W (200 mA /
24 V) degerinden

cikarilmasiyla elde
edilen degerdir.

XRO1, XR0O2, XRO3 Rdle cikiglari

_—/|, Hazir

250 VAC/30V DC
1 92A

Caligiyor
250 VAC/30VDC
2A

Hatali(-1)
250 VAC/30VDC
2A

g
L
e
#

XD24 Dijital kilit

DIIL Calisma izni

+24VD [+24V DC200mA "

DICOM | Dijital giris toprak hatti

+24VD [+24V DC 200 mA D

DIOGND | Dijital girig/cikis toprak hatti

J6 Toprak secim anahtari

XDIO Dijital giris/cikislar

DIO1 [Cikis: Hazir
DIO2 [Cikis: Caligiyor
Dijital girigler

DI1 Durdur (0) / Baglat (1)

DI2 ileri (0) / Geri (1)
DI3 Resetle
DI4 Hizlanma ve yavaglama segimi
DI5 Sabit hiz 1 (1 = Agik)
DI6 Varsayilan olarak kullanimda degildir.
Givenli moment kapatma
ouT1 . . e
Gilivenli moment kapatma. Siricinin
SGND L e
INT baslamasi i¢in her iki devre
- N2 kapatiimalidir.

X12  Givenlik islevleri modiili baglantisi
X13  Kontrol paneli baglantisi
X205 Bellek lnitesi baglantisi
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XPOW  #h iy \ Hi U

CER N ~34V]
0.5 ... 2.5 mm? GND 24V DG 2A
(24...12 AWG) XAl 2% B B
[ 5. 0.5 - +VREF_[10V DC, R, 1...10 kohm
N-m (5 Ibf-in) A : ! -VREF |-10VDC, R, 1...10 kohm
FhRRE 1 » Ao |
2%, i HEELE 0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm
+ ERUKAET . 0(4)...20 mA, Ry, =
100 ohm
A1 LR /U R PRk 2R
Al2 Hij / R BBk Lk
EHLEE rpm 0...20 mA, R < 500 ohm
HHLELGRE 0...20 mA, R < 500 ohm
P
FE BN XL ) 4z
tEB A B B 2Pk 2%
XRO1, XRO2, XRO3 4k H 24 i
- 250 V AC /30 V DC
— 1 92A
PR 250 V AC /30 V DC
) gL wn )
ETERES] - * 250 V AC /30 V DC
#74.8 W (200 mA / NO 1 2A
24Vv)g&plotd |, XD24 iﬁ‘vﬁ@i o
b = HIE1T
DIO2 By T4 +24VD_|+24 V DC 200 mA ")
DICOM | % v \ 2t
+24VD_|+24 V DC 200 mA "
DIOGND | #rr#i A / i th #zth
J6 | Bk BTG
XDIO  Hurrii N [ fith
DIOT [Huth : %
DIO2 [#th @ i&f7
3 XDl HFHi A
" DI1 =1k (0)/ )ash (1)
— DI2__ | iFE¥% (0)/ k% (1)
— DI3  |&f:
— DI4 | hnid & jsidiik it
— DI5_ |fi& 1(1 = On)
i N CZ N2 TN
- - - AL
T 1 ouUT1
ISP 2 SGND | %4y hilhie Wi B0 43P £ LA A
i S 3 INT_| f&shiiah.
= 4 IN2
== X12 A ThRER R
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a b T "T x 4 v ~
(mm) | (mm) =\
1P21 S Ve
358 | 98 poe 4
451 | 125
©
R1| 434 | 98 ! R2| 8kg
R2 !
‘ R3 | 10 kg
R3| 509 | 125 i
- i o
o L ——— 6 o °
11
~ /
200 mm
/ ﬁ
A
® @
@ 7
N
7
“ ﬁ 300 mm
: 7 ¢
i Jde v
\"
B
ACS880 Airfslow Losses — ACS880-01- Airfslow Losses —
-01- (m>/h) (W) (m>/h) (W)
04A6-2 44 73 OFAFO000H6 | 02A4-3/02A1-5 44 30 OFAF000H4
06A6-2 44 94 OFAFO000H10 | 03A3-303A0-5 44 40 OFAF000H6
07A5-2 44 122 | OFAF000H16 | 04A0-303A4-5 44 52 OFAF000H6
10A6-2 44 172 | OFAF000H16 | 05A6-3/04A8-5 44 73 OFAF000H10
16A8-2 88 232 |OFAF000H25 | 07A2-3/05A2-5 44 94 OFAF000H10
24A3-2 88 337 | OFAF000H40 | 09A4-3/07A6-5 44 122 | OFAF000H16
031A-2 134 457 | OFAF000H50 | 12A6-3/11A0-5 44 172 | OFAF000H16
- - - - 017A-3/014A-5 88 232 | OFAF000H25
- - - - 025A-3/021A-5 88 337 | OFAF000H32
- - - - 032A-3/027A-5 134 457 | OFAF000H40
- - - - 038A-3/034A-5 134 562 | OFAFO00H50

ACS880-01 —
1] 12 |13 @ R-| R+ |UDC- [m\@
PE

o) o ; 0
______ I B S PN S R R
----- S R

. ; I

R R E>é 7T

I ?_:-I—Tj--dl_| T°T°°7T
U U DI "B L= _] B e R R
o] [e] o | :EL [ R R I

Y A

U1 wi1

PE L1 L2 L3 3~M @

\\

/
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@

M4x16 Torx T20
2N'm

P21
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R1, R2: 1.5 N'm
R3: 2 N'm

M4x8 Torx T20
1.5N-m

L1,L2,L3, T1/
U, T2/V, T3/W, @
R-, R+/UDCH+,
ubcC
(N-m) (N-m)
R1 0.6 1.8
R2 0.6 1.8
R3 1.7 1.8
R1,R2: 1.5N'm

M4x20 Torx T20
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M4x8 Torx T20
2N-m

Available from 2014-09

M4x20 Torx T20
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Drive type Frame IEC us
size Cu cable type | Cu cable type
mm? AWG/kcmil

Uy =230V

ACS880-01-04A6-2 R1 3x1.5 14
ACS880-01-06A6-2 R1 3x1.5 14
ACS880-01-07A5-2 R1 3x1.5 14
ACS880-01-10A6-2 R1 3x1.5 14
ACS880-01-16A8-2 R2 3x6 10
ACS880-01-24A3-2 R2 3x6 10
ACS880-01-031A-2 R3 3x10 8
Uy =400 V

ACS880-01-02A4-3 R1 3x1.5 14
ACS880-01-03A3-3 R1 3x1.5 14
ACS880-01-04A0-3 R1 3x1.5 14
ACS880-01-05A6-3 R1 3x1.5 14
ACS880-01-07A2-3 R1 3x1.5 14
ACS880-01-09A4-3 R1 3x1.5 14
ACS880-01-12A6-3 R1 3x1.5 14
ACS880-01-017A-3 R2 3x6 10
ACS880-01-025A-3 R2 3x6 10
ACS880-01-032A-3 R3 3x10 8
ACS880-01-038A-3 R3 3x10 8
Uy =500 V

ACS880-01-02A1-5 R1 3x1.5 14
ACS880-01-03A0-5 R1 3x1.5 14
ACS880-01-03A4-5 R1 3x1.5 14
ACS880-01-04A8-5 R1 3x1.5 14
ACS880-01-05A2-5 R1 3x1.5 14
ACS880-01-07A6-5 R1 3x1.5 14
ACS880-01-11A0-5 R1 3x1.5 14
ACS880-01-014A-5 R2 3x6 10
ACS880-01-021A-5 R2 3x6 10
ACS880-01-027A-5 R3 3x10 8
ACS880-01-034A-5 R3 3x10 8
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a b —— 7 X 4
(in)) | (in.) ‘
UL Type 1
R1]15.16| 3.86
R2
R3|17.76| 4.92
© UL Type 12 |
R1(17.09| 3.86 j R1 |131b
R2 } R2 |18 1b
R3120.04| 4.92 } R3 |22 1b
¢ L o 23 L
& .45
A
{_\r 7.87"
] ° =
® ~ =
-~
]
] ﬁ 11.81”
® @ Z <104 °F
e
B USA
ACS880-01- Ai; flc?w Losses — ACS880-01- Ai; fI(_)W Losses —
(ft°/min) (w) (ft°/min) (W)
04A6-2 26 73 JJS-15 02A1-5 26 30 JJS-3
06A6-2 26 94 JJS-15 03A0-5 26 40 JJS-6
07A5-2 26 122 JJS-15 03A4-5 26 52 JJS-6
10A6-2 26 172 JJS-20 04A8-5 26 73 JJs-10
16A8-2 52 232 JJS-25 05A2-5 26 94 JJs-10
24A3-2 52 337 JJS-40 07A6-5 26 122 JJS-15
031A-2 79 457 JJS-50 11A0-5 26 172 JJs-20
- - - - 014A-5 52 232 JJS-25
- - - - 021A-5 52 337 JJS-35
- - - - 027A-5 79 457 JJs-40
034A-5 79 562 JJS-50

ACS880-01 Joer
L1 | L2 |L3 R-| R -l | Tu] T2v| T3w
. © o[ Bioe] (v @
(@] O\ 1 | o
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_____ - == - - N '_.____,. [ I - - -
1
T
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,
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Ul Type 12§
UL Type 1

7000

:

®

@ M4x16 Torx T20
2 N-m M6x12 Torx T25
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5 Ibf-in
L1, L2, L3, T1/U, @
T2/V, T3/W, R-, R+/ ==
UDC+, UDC
. . XPOW ) [l
(Ibf-ft) (Ibf-ft) oo\ oI bo
R1 0.4 1.3 HIHIH“
R2 0.4 1.3 5=
XS§
R3 1.3 1.3 =l=n-=-0"4 I=N=N=N=N=N=N= =
EAMC

(g}

»»»»»
P2 05 208

O

13 Ibf-in L

Cable conduit installation

22 ]

M4x20 Torx T20

1IN

M4x8 Torx T20

18 Ibf-in




Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting
the type designation and serial number of the unit in question. A listing of ABB sales,
support and service contacts can be found by navigating to
www.abb.com/searchchannels.

Product training

For information on ABB product training, navigate to www.abb.com/drives and select
Training courses.

Providing feedback on ABB Drives manuals

Your comments on our manuals are welcome. Go to www.abb.com/drives and select
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

Document library on the Internet

You can find manuals and other product documents in PDF format on the Internet.
Go to www.abb.com/drives and select Document Library. You can browse the library
or enter selection criteria, for example a document code, in the search field.
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