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I. SAFETY NOTICES

EBA and EBB EXPANSION BOARDS

ATTENTION

removed from package.

interface RS-232 .

A\

- WARNING: NEVER touch any of the electrical components directly when equipment is

-The serial interface RS-485 can not be used simultaneously with the serial

Il. GENERAL INFORMATION

existing differences between the models.

Table 1: Models of EBA and EBB optional boards and their respective functions.

This guide provides information for the correct installation, configuration and
operation of EBA and EBB Expansion Boards in the CFW-09. This guidance applies to
the models described in Table 1. This table describes the functions of the boards and the

BOARD MODELS

EBA

EBB

FUNCTIONS

02

03

o
=

02|03

04

05

Encoder signals Input

X

>

Isolated internal power supply for encoder (12 V)

X

>

Encoder signals Output

Serial interface RS-485

Differential Analog Input

XXX | X[ XX

Differential Analog Output

Isolated Analog Input

Isolated Analog Output

Digital Inputs and Output for optional thermistor PTC X

XXX XXX | X[ X|X

XX | X[ X|Xx

XXX X|X|X|X

*1 - In this model the encoder is supplied by internal 5V source.
11l. PACKAGE CONTENT

- 1 Expansion Board packaged in anti-static plastic sheets.

NOTE

3 N

- Check ifthe model indicated on the package label matches the ordered ones.
- Remove the Expansion board from the anti-static plastic package carefully.
- Hold the board only on the sides. Do nottouch directly on the components.

1. EBA/EBB BOARD INSTALLATION

24V) and XC3.

The EBA/EBB board is installed on the CC9 control board, secured by spacers and
connected via tferminal blocks (connectors) XC11 (which supplies the expansion board with

English



Forinstalling the board, follow the guidelines bellow:

Step 1 With the frequency inverter not energized, remove the CFW-09 frontal cover;

Step 2 [fthe inverteris Size 1, remove also the lateral cover;

Step 3 Set the board configuration according to tables 2 or 4 as described in section
CONFIGURATIONS. Choose as required by considering the purchased board;

Step 4 Carefully insert terminal block XC3 (EBA/EBB board) into the female connector
XC3 on the CC9 control board;

Step 5 Checkifall pins ofthe XC3 connector are connected correctly;

Step 6 Press on the EBA/EBB board center (near XC3) and on the left top edge until
complete insertion of the connector and plastic spacer;

Step 7 Secure the board to the 2 metallic spacers with the 2 screws provided;

Step 8 Plug the XC11 cable connector of the expansion board to the XC11 connector of
the control board CC9.

EBA or EBB Board

I Nz ]

Bolts M3x8

Tightening torque 1 Nm

Figure 1: XC3 connector insertion Figure 2: XC11 - EBA/EBB Figure 3: Bolt insertion
EBA/EBB - front view connector insertion - top view EBA/EBB - lateral view

CC9 Board

2. CONFIGURATIONS

2.1 EBA board

Table 2: EBA board selector switches configurations.

. . OFF EBA Board
Switch Function (Standard) ON
Al4 - speed Oto 101V (0 to 20)mA or
521 reference 0o 10) (4 to 20)mA
S3.1 |RS-485 B-LINE (+)|  Without Without
. . termination
S3.2 |RS-485 A-LINE (-) | termination (120Q)

Obs.: Both $3.1 and 3.2 switches must be set for the same option (ON or OFF).

Table 3: Trimpots configuration for EBA board.

Trimpot Function Setting Figure 4: Configuration switches of EBA board
RA1 AO3 - offset
RA2 AQOS - gain Factory
RA3 AO4 - offset sefting
RA4 AO4 - gain




2.2 EBB board

Table 4: EBB board selector switches configurations.

Switch Function OFF ON
Al3 - speed « | (0 to 20)mA or

54.1 reference (0t 10V (4 to 20)mA
ég;md AO1 - reference

- (0to 20)mA | (4 to 20)mA*
56.Tond AO?2- reference
S6.2
S7.1 | RS-485 B-LINE (+) without wifhouj

termination* ferminafion

57.2  |RS-485 A-LINE () (120Q)

* Factors default.
Obs.: Each group of switches must be set for the same opition
(ON or OFF for bot) Ex.: S6.1 and 6.2 = ON.

Table 5: Trimpots configuration for EBB board.

Trimpot Function Setting
RA5 AOT1 - Full scale adjustment | Factory
RA6 | AO2 - Full scale adjustment | sefting

3. CONNECTORS AND CONNECTIONS

3.1 Control signal connector

All functions included in the EBA and
EBB Extension Boards, exepting the
encoder signals, are available on their |
respective connector XC4(EBA)

XC5(EBB).

NOTE
- Only will be available the function
that exists on the purchased model.
Other pins will be deactivated.

3 N

or

EBA line — XC4 Terminal
Block description

EBB Board

O
571

&5

5!
RSEZS

| X 1%1
: Inserction
\.

=]

Figure 5: Configuration switches of EBB board

EBB line — XC5 Terminal
Block description

S e
LfO2 [ I EEI
mw [[Q3 mw [[[O3
IS i) "[Q+ D61
wo  [IQs U (N
S [0 [ [[Os [ [W
wn [[[@7 wn [[[@ 7
["[Q3 002 [Os 002
we [L[O9 we [T[@ 9
ton [V | Efew [T
s [[[On s [[[Q@n
:. : 12 A-LINE :. : 12 A-LINE
s [C[® 13 pe [C[@13
[[[Ou A4+ ["[Ou A3+
- L@ s A N (N
[ [Q 16 ) [ T® 16 610D
w o [[Qr 01 o
:. : 18 AGND :. : 18 AGND
w o [[[ew 102 (U
:' :@ 20 + Ve :' :@ 2 +Vaic
™ GDac I ™| GDac I
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3.2 Andlog and digital signal connections

The cables used to connect the digital and analog signals must have a shielded cross
section of 0.51to 1.5 mm” (20 a 4 AWG), maintaining a minimum distance between the
control and power wiring connections of CC9 board, according to the Table 7.

Table 7: Minimum separation distance between signal
cables and control/power wirings of CC9 Board
(110 Vac, 120Vac, relays, contactor solenoids, etc.).

Model of Recommended S'::;:;:_‘;:?n R ! ! &;:
a .. XK ' '

drives wiring length distance o i i }

< oun < 330 (100m) | > 4in (10cm)

= . Figure 6: Appropriate cable to connect
> 330 ft (100m) 2 10/in (25¢cm) —— analog and digital inputs/outputs and right
< 100 ft (100m) | = 4 in (10cm) shield connection

> 28A
> 100 ft (100m) | >

10 in (25cm)
( ATTENTION A

The cable specifications and ground connections must be fulfilled for ensuring the
correct board operation.

3.2.1 Grounding

- Digital signals - The cable shield must be connected to the protection ground of the
CFW-09 frame.

- Andlog signals - The cable shield must be connected on the side of the device
(sensors, PLC analog inputs and outputs, etc.) In these cases the manufacturer

recommendations mustto be respected. f
ATTENTION

The device ground point must be the same of the inverter grounding.
Differences on grounding generates voltage differences that cause interferences
inthe analog signals.

3.2.2 Digital signal configurations

The input DI7 and the outputs DOT1 and DO2 can be configured according to the drive
type. Depending on the application, they may be:

- Active at high logic level - Active at low logic level

% Y 5
001

1. 7
002

=T

9

Figure 7: Configuration of digital inputs and Figure 8: Configuration of digital inputs and
outputs ACTIVE at HIGH logic level outputs ACTIVE at LOW logic level



NOTE ‘;l

Rc = Minimum required resistance of 500 W to maximum corrent of 50 mA at 24 V
(according to table 8).

The digital input DI8 includes a special function for motor thermistor (PTC). The
available configuration is shown on Fig.9.

Temperature increase

| Inactive/No error | wimgffti‘;er/ror | Active/E32 |

| Inactive/No error | Active/E32 Active/E32 |
DGND

| Temperature |
| decrease |

A

v

1ké 3k9
Figure 9: Connection and operation of the PTC resistance oscillattion in ohms(0)
digital input DI8 with the motor thermistor function

If DI8 should be used as a normal digital input, insert a resistor as indicated below: (fig 10)

(O3

DGND

R=(270 to 1600) | Figure 10: Configuration of DI8 to be used as a digital
input (program every function at P270 excepting 16)

3.3 Physical connection of the RS-485 interface

1) Line termination: include line termination (120Q) only at the network ends. (See table 2
or4-fig.11);

2) Recommended cable: balanced shielding to operate with differential signals (ex.: AFS
series from KMP etc.);

3) Grounding of the cable shield: connect the shielding to the equipment frame;
4) Minimum distance from RS-485 network to the other wires, see table 7.
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4. TECHNICAL SPECIFICATIONS

The technical specifications of all factories default functions provided by EBA and EBB
boards are shown attable 8.
Table 8: Factory default Function description and technical specifications of EBA and EBB
boards and the respective position (XC4 and XC5 conectors).

Pin |Signal| Pin | Ref. Description/Specification

1 NC - « Not connected (without function).

« Digital Input for special motor thermistor function, programmable on P270;
2 DI8 3 DGND | « Connection according to the figures 9 or 10;
o DGND internally grounded by a 249 Q resistor.

« Digital isolated open collector transistorized output;

5 DO1 6 DCOM |, 24 Ve - 50mA maximun current — required load (RC) 25000;
7 DO2 6 bcom | Common point (DCOM,) for drive type selection. Configurations according to
fig. 7 or 8.
« Isolated Digital Input;
o Minimum high level = 18 V and Maximum low level = 3 V;
9 DI7 6 DCOM | » Maximum voltage = 30 V and Input current = 11TmA @ 24 V;
« Common point (DCOM,) for drive type selection. Configurations according
to fig. 7 or 8.
« Power supply for the digital imputs and outputs;
. 8% i .
8 24V 4 GND 24 VDC £8%, isolated;

o Maximum current: 90mA;
o GND infernally grounded though a 249Q.

11 A-LINE | 10 SREF | e Isolated RS-485 serial port - A - LINE.
12 B-LINE | 10 SREF | e Isolated RS-485 serial port - B - LINE.

o Isolated Analog Input; Operation range Input

« Programmable scales on P243; P243 Impedance
13" A3+ | 147 Al3 - | o Resolution of 10 bits (0,1% of FS?); (0to 10)V 400 kQ

o Speed reference; (0 to 20) mA 500 Q

o Program P221 or P222 to 3. (4 to 20) mA 500 Q

o Isolated Analog Input; Operation range Input

o Programmable scales on P243; P246 Impedance
13% Al4 + | 14 | Al4- | e Resolution of 10 bits (0,1% of FS?); (-10t0 +10) V 40 kQ

« Speed reference;

« Program P221 or P222 to 4. (0o 20) mA 009

(410 20) mA 500 O

o Isolated Analog Outputs;

« Range from (0 to 20) mA or from (4 to 20) mA with minimum required load of
16" AO1 | 15" | AGND | 600Q;

o Resolution of 11 bits (0,05% of FS™);

18" AO2 | 17" | AGND | ¢ AGND - Internal ground reference;

« AO1 - Programmable in P251 - Factory default: speed;

o AO2 - Programmable in P253 - Factory default: current motor.

o Analog output in the range from -10 V to +10 V minimum required load of 2 kQ;
16% AO3 15 | AGND | o Resolution of 14 bits (0,006% of Fs*);

« AGND - Infernal ground reference;

18" AO4 177 | AGND | * AO3 - Programmable in P255 - Factory default: speed;

« AO4 - Programmable in P257 - Factory default: current motor.

« Avaliable to be connected to an external power supply to energise the
19 +Vie 20 | GNDg | encoder repeater output (XC8);
« Voltage variation: 5 Vto 15V / consumption of 100 mA @ 5 V.*

6 " EBB Board * FS: FULL Scale ™ EBA Board.




5. INCREMENTAL ENCODER

The signal specifications for the incremental encoder input of the boards EBA and EBB
are valid for the HS35B encoder models from Dynapar. For other encoder models, check
the correct connection to meet the required pin sequence.

5.1 Encoder mounting

For mounting the encoder on the motor, follow the recommendations bellow:

1) Couple the encoder directly to the motor shaft avoiding every possible tensional
flexibility;

2) Both the shaft and the metallic frame of the encoder must be electrically isolated from
the motor (minimum spacing: 3 mm);

3) Use high quality flexible couplings to prevent mechanical oscillation or backlash.

The mountings of an encoder on self-ventilated and forced ventilation motors are shown at
the figures 12 and 13.

Encoder Flexible steel plate suport and

protection cover\ components for encoder fastening

Encoder

HS35B

Fastening of the encoder protection
cover on the motor fan cover

Figure 12: Mounting of an encoder Dynapar HS35B on a self-ventilated motor

Encoder
HS35B

Figure 13: Mounting of a Dynapar HS35B encoder on a motor with forced cooling system




5.2 Encoder specifications

1) Supply voltage: 12V or 5V, depending on the type of the board;

2) 2 quadrature channels (90°) + zero pulse with complementary outputs (differential):
signals A, A, B, B, Zand Z;

3) Linedriver or Push-Pull = output circuit type (level 12V);

4) Electronic circuitisolated from encoder frame;

5) Recommended number of pulses per revolution: 1024 ppr;

6) Maximum allourd frequency = 100 kHz.

5.2.1 External power supply specifications for output signals
- Voltage: 5Vto 15V. - Current: 100 mAto 5 V.

5.3 Encoder connection

5.3.1 External power supply

Optionally, the external power supply for XC8 can also be connected via XC4 or XC5
connectors:
-EBABoard - Connector XC4 pins19 and 20.
-EBB Board - Connector XC5 pins 19 and 20.

5.3.2 Signals cables

The signals connection must be made with balanced shielded cable, appropriate for
differential signal operations. The signal cables must be installed separately from the other
wirings (power, control cables, etc). Always maintaining a minimum distance of 10 in (25
cm) and if possible, installing them inside a metallic conduit.

EBA and EBB Extension Boards have the same connector for input signals named XC9 (fig.14).

CFW-09 EBA or EBB Board
1 5

6 9
! Connector XC9 (DB9 - Male)

NV

& »

Maximum recommended length: 330 ft (100m)

~/T
—1

Figure 14: Connection cable between the encoder and the connector XC9 of EBA and EBB boards
5.3.3 Incremental encoder input signals

The sequence of the input signals and the respective pin position, in the connector XC9, is
described onfig. 15. Also the sequence of signals is described onfig. 16.

Connector | Encoder SN Connector XC9 Description
Red I s / \
A A 1 v 3 A )
— Blue [ Vo \ — Encoder Signal
L A Nelow [ S \ ? ’;
B E Green ! ': ': ) |' ! 5 0 12V
l B Gray i /-:::::::!\—:—é—" 5 Z Differential
f ; Rose L rod : = (88C20)
i ———— 8- - -4
D Vi |hite ! " Hih B oy Power Supply
Brown p———0--_26—————9
F COM - 7 i - 7 6 COM OV reference
£ NC Cable shield | \’------)’-------\-‘!/ > = Ground
G L

Figure 15: Encoder signals for EBA and EBB boards and pin position on XC9 connector




Note: In the cases where the Z and Z are not available at the encoder, proceed as follows:
- Connect pin 8 (Z) to pin 4 (+VE).

- Connect pin 7 (Z) to pin 6 (COM).

A Signal

x
L

[ 1 [

L LI
s | [ 1 [
L L

Time

Figure 16: Encoder signal sequence
5.3.4 Encoder output signals

The connector XC8 of the EBA and EBB boards is enable in some models for the output
of the encoder signals for the connection to other inverters. Figure 17 describes the signal
order and the respective pin position.

Connector XC8 Description EBA or EBB Board
3 A Encoder Signal
2 A
1 B Ic_ii_r;{e Drii_velr
— ifferentia
2 | B lisscao)
8 E Average current: 50 mA
7 Z High level
4 +V | For an external Power supply Connector XC8 (DB9 female)
6 |COM1 OV reference
5 L Ground

Figure 17: Output encoder signals connection and configuration

Obs.: There is no internal power supply for XC8 at EBA or EBB board (see sections 5.2.1 and
5.3.1).

5.4 Start-up

At start-up, program Parameter P202 (type of control) = 4 (Vector with encoder) to
operate the inverter with incremental encoder feedback. For more details about Vector
Control consult the operation manual of CFW-09 inverter.

English
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TARJETAS DE EXPANSION EBA y EBB

I. INFORMACIONES DE SEGURIDAD j

ATENCION

- CUIDADO al sacar del embalaje - NO toque directamente en los componentes
electrénicos.
- El serial RS-485 no puede ser usada junto con el serial RS-232.

Il. INFORMACIONES GENERALES

Este gufa orienta en la instalacién, configuracién y operacién de las TARJETAS DE
EXPANSION EBA Y EBB del CFW-09. Aplicase a los modelos descriptos en la tabla 1, la
cual presenta las funciones de las tarjetas y las diferencias entre los modelos existentes.

Tabla 1: Modelos de las tarjetas opcionales EBA y EBB para el CFW-09 y sus funciones.

MODELOS
EBA EBB

FUNCIONES 01{02|03(01|02|03|04|05
Entrada de sefiales de encoder X X | X X
Fuente interna aislada para encoder (12 V) X X | X X1
Salida de sefiales de encoder X X X
Serial RS-485 X | X X X
Entrada analégica diferencial X X | X X | X
Salida analégica diferencial X X | X XXX
Entrada analégica aislada X X | X
Salida analégica aislada X X | X|X
Entradas Y salidas digitales con opcién para termistor PTC| X | X | X | X | X | X | X

*1 - En este modelo la fuente interna para el encoder es de 5 V.

11l. CONTEUDO DEL EMBALAJE

- 1 placa del expansién del funciones en embalaje antiestatica.

NOTA ‘;I

-ldentifique si el modelo descripto en la etiqueta del embalaje es exactamente el
requerido.

- Sacar la tarjeta del pléstico antiestdtico con cuidado.

- Cojer porla lateral y no toque directamente en los componentes.

1. LA INSTALACION DE LAS TARJETAS EBA Y EBB

Las tarjetas EBA y EBB son instaladas directamente sobre la tarjeta de control CC9 y
fijados por espaciadores. Poseen conexién con la tarieta CC9 via conectores XC11
(alimentacién de 24 V para la tarjeta de expansion) y XC3.



Para lainstalacion siga los siguientes pasos:

Paso 1
Paso 2

Paso 3

Paso 4

Paso 5
Paso 6

Paso 7
Paso 8

Con el convertidor desenergizado, sacar la tapa frontal del CFW-09;

Si el modelo del suyo convertidor es de la Mecdnica 1, sacar también la tapa
lateral;

Configure la tarjeta de acuerdo con las tablas 2 o 4 del item
CONFIGURACIONES. Haga la seleccion conforme el deseado vy la tarjeta
adquirida;

Encaje cuidadosamente el conector XC3 en el conector hembra XC3 de la
tarjeta de control CC9;

Verifique la exacta coincidencia de todos los bornes del conector XC3;
Presione el centro de la tarjeta (préximo a XC3) y en el canto superior izquierdo
hasta el completo encaje del conectory del espaciador pléstico;

Fije la tarjeta a los 2 espaciadores metdlicos a través de los 2 tornillos;

Encaje el cable que de conecta el conector XC11 de la tarjeta de expansién al
conector XC11 de la tarjeta de controle CC9.

Tarjeta EBA o EBB

Tarjeta CC9 XCT s 3 - Torque 1 Nm
Figura 1: Encaje del conector XC3 Figura 2: Encaje del conector  Figura 3: Encaje de los tornillos
- EBA/EBB - Vista frontal XC11 - EBA/EBB - Vista superior EBA/EBB - Vista lateral

. Tornillo M3x8

2. CONFIGURACIONES

2.1 Tarjeta EBA

Tabla 2: Configuracién - conector de selecién de la tarjeta EBA.

Conec-
tor

q Tarjeta EBA
Funcién OFE ON et
(Padrén)

521 Al4 - referencia (0a 10|V (0a20)mA o

de velocidad (4 a 20)mA ME
S3.1 |RS-485 B-LINE (+) Sin Con
terminacién [XC4)

$3.2 |RS-485 A-LINE (-)|terminacion| (190 q)

Obs.: Los conectores S3.1 y $3.2 deven ser configuradas en la misma selecién

(ON o OFF).

Tabla 3: Configuracion - Trimpots de la farjeta EBA.

 e—
Rcsgo‘

Trimpot Funcién Ajuste Figura 4: Conector de configuracién
de la tarjeta EBA
RA1 AQO3 - offset
RA2 AO3 - ganho De
RA3 AO4 - offset Fabrica
RA4 AO4 - ganho

11
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2.2 Tarjeta EBB

Tabla 4: Configuraciones - conector de selecién de la tarjeta EBB.

Gz Funcién OFF ON
tor
Al3 - referencia +« | (0a20)mAo
54.1 de velocidad | 0@ 1OV (4 a 20)mA
gg; Y| AO1- referencia
) (0a20)mA | (4 a 20)mA*
6.1y AO2- referencia
S56.2
S7.1 RS-485 B-LINE (+) sin con
terminacién™ ferminacion
S7.2  |RS-485 A-LINE (-) (120Q)
* Padrén.

Obs.: Cada grupo de conector debe ser configurado en la misma
selecion (ON o OFF). Ex.: S6.1y S6.2 = ON.

Tabla 5: Configuracién - trimpots de la tarjeta EBB.

Trimpot Funcion Ajuste
RA5 | AO1 - Fondo de escala De f6bri
RAG AQ?2 - Fondo de escala © fabrica

3. CONECTORES Y CONEXIONES

3.1 Conector de senales de comando

Todas las funciones disponible en las
tarjetas EBA y EBB, con excepcién de las
sefiales de encoder, son accesibles via
conectores XC4 y XC5 respectivamente.

NOTA

WL

Solamente estardn disponibles las

funciones existentes en el modelo

Figura 5: Conectores de configuracién
de la tarjeta EBB

adquirido. La bornera correspondiente| |.p 18

a la funcién deshabilitada estard| fak

obsoleta.

Linea EBA Linea EBB
conector XC4 conector XC5
"o JATY
o :®2 NC o :®2 NC
mw [.[O3 mw [.[O3
["[Q+ D6 ["[Q+4 D6ND
6D S 6ND IS
O [0 [ [Os [ [W
wn [L[OQ7 wn [[O 7
"[Q3 002 "[Qs 002
we [([©9 we [[[Q 9
[([Qw0 [ [0 [([Qw0 [ [0
SREF ORL SREF IOn
[[[On L e ["[O2 | e
pue  [J[® 13 pue  [.[©13
Cfw [LE | e [5
- AIORE Ai3- (OB
[[Qw [ 5w [[©w6 [ 5w
A03 S v A01 [Sw
™[ AGND " [Q 13 ToND
104 o 02 ISw
" [Qn + Ve :: :s 20 + Ve
GNDenc I GNDenc I




3.2 Conexion de senales digitales y analégicos

Los cables utilizados para la conexién de los sefiales digitales y analégicos, deben ser
mallados con bitola de (0.5 a 1.5) mm” o (20 a 14) AWG. (fig.6). Estos cables deben
mantener una distancia minima de los cables de comando y potencia, de la tarjeta CC9,
de acuerdo con latabla 7.

Tabla 7: Distancia minima entre cables de comando
y potencia de la tarijeta CC9 (110 V,, 120 V.,
devanados de contactores, ventiladores, etc.).  ------5  ----een

Modelos Largo del Distancia | i %
de drives cable Minima ! ! :
<100m >10cm
< 24 A ~100m > 25cm Figura 6: Cable para conexién de las

—— entradas y salidas analégicas y digitais y
< 30m 2 10cm conexién de la blindaje (ver ftem 3.2.1)
> 28A

> 30m > 25cm
(" ATENCION A

Las especificaciones de los cables y conexién de aterramiento son indispensables
para el correcto funcionamiento de la tarjeta.

3.2.1 Aterramiento

- Senales digitales - La blindaje del cable debe ser conectada al tierra de proteccién
en la carcasa del CFW-09.

- Senales analégicos - La blindaje del cable debe ser conectada del lado del
dispositivo (sensores, entradas y salidas analégicas de PLC, etfc.). En este caso se debe

seguirlas recomendaciones del fabricante del dispositivo. f

ATENCION

Es importante que el punto de aterramiento del convertidor y del dispositivo sea el
mismo. Diferenciales de fierra entre equipamientos generan diferenciales de
tensién que provocan interferencias en las sefiales analégicos.

3.2.2 Configuracién de los senales digitales

La entrada DI7 y las salidas DO1 y DO2 pueden ser configuradas cuanto al tipo de
accionamiento. Dependiendo de la aplicacién pueden ser:

- Activas en nivel légico alto - Activas en nivel légico bajo
5 INE

D01 D01
2 [Q) 7 Q7

002 D02
2 [Q 9 JNE

DI7 DI7

Figura 7: Configuracién de las entradas y salidas ~ Figura 8: Configuracién de las entradas y salidas
digitales para ACTIVO en nivel l6gico ALTO digitales para ACTIVO en nivel l6gico BAJO

13
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NOTA ‘:l

RC = Resistencia minima exigida de 500 Q para corriente méxima de 50 mAen 24V
(ver especificaciones en la tabla 8).

La entrada digital DI8 tiene una funcién especial para edicion de termistores. Para usar
esta funcién débese realizar el montaje presentado enla fig.9.

Aumento de la temperatura

- sz - | Inactivo/Sin erro | Inactivo/Sin erro | Activo/E32 |
"[oe ' [(Q 3 I !

DGND

| Inactivo/Sin erro Activo/E32 Activo/E32 |

PTC | Diminuicion de |
| la temperatura

A

Figura 9: Conexién y funcionamiento 1ké 3k9
de la entrada digital DI8 con la funcién Variacién de la resistencia del PTC en ohms
termistor del motor (P270=16)

v

Para utilizar la DI8 como una entrada digital comn débese inserir un resistor conforme
las especificaciones de la fig. 10.

" ['o6nn

Figura 10: Conexién de la DI8 con la
funcién entrada digital. (qualquier funcién
en P270 excepto la 16)

R=(270 a 1600)Q

3.3 Conexion del puerto serial RS-485
1) Aterramiento de linea: Incluir aterramiento de la linea (120 Q) solamente en los
extremos de lared. (tablas 2 0 4 -fig.11);

2) Cable recomendado: Cable mallado para operacién con sefiales diferenciales (ex.:
linea AFS, fabricante KMP, etc.);

3) Aterramiento del blindaje de los cables: conectar en la carcasa del equipamiento;
4) Distancia minima entre a la red RS-485 y los demds cables: vertabla 7.

CFW-09 CFW-09 CFW-09
(Tarieta EBA o EBB)  (Tarjeta EBA o EBB) (Tarieta EBA o EBB)
Mestre de la rede e ) = e
(PC, CLP) L | | | 2|
L1500 WGHE L1604
L L Lo
| oow oo coe
coe ooe ooe
1= -t - - 1= -t
o K T
*ORER ¢ R ¢ v
P N i
N N, | |
et N e N _ :
A AT o NN, o AB .
7 NN sxea [T xesN
—ll\ )
\ B 13
Figura 11: Conexién do !, o Bindaje - -
CFW-09 en red via RS-485 \ — del cable / \ Blindaje 1
. . +del cable — .
N, e ~ -’

T~ —




4. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Las especificaciones técnicas de todas las funciones existentes en las tarjetas EBA y EBB
estdn descriptas en latabla 8.
Tabla 8: Descripcién y especificacién técnica de las funciones presentes en las tarjetas EBA
y EBB y sus respectivos bornes (conector XC4 y Xc5).

Borne | Senal [Borne| Ref. Descripcién / Especificacién

1 NC -  Sin Funcién.

o Enfrada digital con funcién especial para termistor, programable em P270;
2 DI8 3 DGND | « Conexién conforme figuras 9 a 10;
« DGND aterrado internamente a través de un resistor 249 Q.

« Salida digital aislada en colector abierto - 24 Vcc;

« Corriente méxima de 50mA — carga exigida (RC) = 500Q);

« Punto comtn (DCOM,) para seleccién del tipo de accionamiento. Configurar
conforme figuras 7 o 8.

5 DO1 6 DCOM

7 DO2 6 DCOM

« Enfrada digital aislada;

« Nivel alfo minimo = 18 V' y nivel bajo méximo = 3V;

9 DI7 6 DCOM | » Tensién méxima = 30 Vy corriente de entrada = 11 mAen 24 V;

« Punto comin (DCOM,) para seleccién del tipo de accionamiento. Configurar
conforme figura 7 o 8.

« Fuente de alimentacién de las entradas y salidas digitales;
o Tension CC de 24 VDC £ 8%, aislada;

« Corriente méxima de 90 mA;

o GND aterrado internamente a través de un resistor 249 Q.

11 A-LINE | 10 SREF | o Serial RS - 485 - Aislada - A - LINE.
12 B-LINE | 10 SREF | o Serial RS - 485 - Aislada - B - LINE.

8 24V 4 GND

o Enfrada analégica aislada; Rasgos de Impedancia

« Rangos programables en P243; Operacion-P243 | de Entrada
13" A3+ | 147 Al3 - | o Resolucién de10 bits (0,1% of FS?); 0a10)V 400 kQ

« Referencia de velocidad; (0 a 20) mA 500 Q

o Programar P221 o P222 en 3. (4 a 20) mA 500 Q

o Entrada analégica diferencial; Rasgos de Impedancia

« Rangos programables en P246; Operacién-P246 | de Entrada
137 A4+ | 147 | Al4- | e Resolucién del0 bits (0,1% of FS); (-10a +10)V 40 kO

o Referencia de velocidad;

o« Programar P221 o P222 en 4. (0.0 20) mA 0092

(4 020) mA 500 Q

« Salidas analégicas aisladas;

« Rangos de (0 a 20) mA o de (4 a 20) mA con carga minima exigida de
16" AO1 | 15" | AGND | 600Q;

o Resolucién de 11 bits (0,05% of FS™);

18" AO2 17" | AGND | o« AGND - Referencia de fierra interna;

« AO1 - Programable en P251 - Configuracién padrén: velocidad;

« AO2 - Programable en P253 - Configuracién padrén: corriente motor.

« Salidas analégicas con rango de (-10 a + 10)V'y carga minima exigida de 2KQ;
16 AO3 15 | AGND |  Resolucion de 14 bits (0,006% of Fs*);

« AGND - Referencia de tierra interna;

18" AO4 177 | AGND | * AO3 - Programable en P255 -Configuracién padrén: velocidad;

« AO4 - Programable en P257 - configuracién padrén: corriente motor.

« Entrada de fuente externa - Alimentacién de los sefiales de salida del
19 +VENC 20 GNDENC Encoder;
« Rango de tensién de (5 a 15)V, consumo de 100 mA en 5V.

" Tarjeta EBB ™ FS: Fondo de escala ™ Tarjeta EBA.
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5. ENCODER INCREMENTAL

Las especificaciones de los sefiales para las entradas de encoder incremental de las
tarjetas EBAy EBB son vdlidas para los modelos de encoder HS35B Dynapar. Caso tenga
ofro tipo de encoder, verifique si los bornes y secuencias de sefiales son equivalentes con el
modelo presentado.

5.1 Montaje del encoder

En el montaje del encoder al motor es importante seguir algunas recomendaciones:

1) Acoplarel encoder directamente al eje del motor sin flexibilidad torsional;

2) Tanto el eje cuanto la carcasa metdlica del encoder deben estar eléctricamente
aislados del motor (espacio minimo de 3 mm);

3) Utilizar acoplamientos flexibles y de buena cualidad que eviten oscilaciones
mecdnicas o backlash.

Las figuras 12 y 13 muestran el montaje del encoder para motores autoventilados y con
ventilacién forzada.

Tampa de protfecién Soporte flexible de chapa de acero y
del encoder \ componentes de fijacién del encoder
S b
o
",-'::. y
- / \
£§§5Er Fijacién de la tapa de protecion del

encoder sobre la tapa deflectora del motor

Figura 12: Montaje del encoder Dynapar HS35B en motor autoventilado

Encoder
HS35B

Figura 13: Montaje del encoder Dynapar HS35B en motor con ventilacién forzada



5.2 Especificaciones del encoder

1) Tensién de alimentacién: 12V o 5V, dependiendo de la tarjeta;

2) 2 canales en cuadratura (90°) + pulso de cero con salidas complementares
(diferenciales): sefiales A, A,B,B,Z,Z;

3) Circuito de salidatipo Linedriver o Push-Pull : nivel 12V;

4) Circuito electrénico aislado de la carcasa del encoder;

5) NUmero de pulsos por rotacién recomendado = 1024 ppr;

6) Frecuencia maxima permitida = 100 kHz.

5.2.1 Especificacion de fuente externa para senales de salida
-Tensién: 5Va 15V - Corriente: 100 mAen 5 V.

5.3 Conexién del encoder

5.3.1 Fuente externa

En la utilizacién de fuente externa para el encoder use los conectores XC4 o XC5:
- Tarjeta EBA - Conector XC4 bornes 19y 20.
- Tarjeta EBB - Conector XC5 bornes 19y 20.

5.3.2 Cable de senales

Para la conexién de las sefiales del encoder débese utilizar cable blindado. Adecuado
para operacién con sefales diferenciales.

El cable necesita quedar el mas lejos posible de los demds cables. Siempre superior a
25 cmy de preferencia dentro de un electroducto metdlico.

Las tarjetas EBAy EBB tienen el mismo conector para entrada de sefiales, o XC9 (fig.14).

CFW-09 Tarjeta EBA o EBB
1 5

Encoder XK
‘_

(
S
/7

& »
<4 »

Largo méximo recomendado: 100m

~/T
—1

6 9
i Conector XC9 (DB9 - Macho)

Figura 14: Cable para conexién entre el Encoder y el conector XC9 de las tarjetas EBA y EBB
5.3.3 Senales de entrada del encoder

La orden de los sefiales de entrada del encoder y sus respectivos bornes, en el conector
XC9, estan descriptas en lafigura 15. La secuencia de sefiales estd descripta en la figura 16.

Conector | Encoder ST N Conector XC9 Descripcién

A A e R i A S S 3] A

" = Azul ,:' ! o \ 5 = Sefal Encoder
Amarillo [ 1 S T ] -

B E Verde ! ': ': ) ." ! 5 0 12V

! B Gris 9 E ,-=====:=’\_:—e—" 5 - Diferential

? ; Rosa L v : ———=— (88C20)

-D—'—b/:::/;--‘—"—v—ﬂ

D e henco Y L ; 4| +VE Fuente
Marrén "_*_.:::i‘_l_'—“

F COM * 7 i - + 6 COM Referencia OV

E NC Mall A \’_ e \\ 7 5 —L Tierra

alla | @mmmmmmmm-----2 L 4
G L

Figura 15: Sefiales del encoder para las tarjetas EBA y EBB y los bornes para del conector XC9 17
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OBS.: En los casos en que el encoder no tiene las sefiales Z y Z disponible, realice las
siguientes conexiones:
- Conectarborne 8 (Z) al borne 4 (+VE).

- Conectarborne 7 (Z) al borne 6 (COM).

fl_l
mul
f\l_ll_l—
T L
S I
T 1]

»>

Tiempo

Figura 16: Secuencia de sefiales del encoder
5.3.4 Senales de salida del encoder

El conector XC8 presente en las tarjetas EBA y EBB estd habilitado en algunos modelos
para salida de los sefales del encoder en la conexién con ofros convertidores. La orden de
los sefiales y sus respectivos bornes estén descriptos en la figura 17.

Conector XC8 Description Tarieta EBA o EBB
3 A Senales del encoder
2 A 5 1
1 B Br}e driv:lerl
= iferencia
2 | 8 lsscao)
8 z Corriente Media: 50 mA
7 |7 | Nivel Alto 9 6
41 Fuente externa Conector XC8 (DB9 hembra)
6 |COM1 Referencia O V
5 L Tierra

Figura 17: Conexién y configuracién de la salida de los sefiales del enconder

Obs.: No hay fuente interna para XC8 en la tarjeta EBA 0 EBB (versecciéns 5.2.1y5.3.1).

5.4 Puesta en marcha

Programe el pardametro P202 (Tipo de control) = 4 (Vectorial con encoder). Asf el
convertidor operard con realimentacion de velocidad para encoder incremental. Para
mayores detalles sobre Control Vectorial consulte el manual de operacién del CFW-09.



I. INFORMAGOES DE SEGURANGCA

ATENCAO A

- CUIDADO ao retirar da embalagem: NAO toque diretamente nos componentes.
- Aserial RS-485 ndo pode ser usada juntfamente com a serial RS-232.

CARTOES DE EXPANSAO EBA e EBB

Il. INFORMAGOES GERAIS

Esse guia orienta na instalacdo, configuracdo e operacdo dos CARTOES DE
EXPANSAO EBA e EBB para o CFW-09. Aplica-se aos modelos descritos na tabela 1, a
qual apresenta as funcdes dos cartdes e as diferencas entre os modelos existentes.

Tabela 1: Modelos dos cartées opcionais EBA e EBB para o CFW-09 e suas funcoes.

MODELOS
- EBA EBB

FUNCOES 01{02|03(01|02|03|04 |05
Entrada de sinais de encoder X X | X X
Fonte interna isolada para encoder (12 V) X X | X X1
Saida de sinais de encoder X X X
Serial RS-485 X | X X X
Entrada analégica diferencial X X | X X | X
Saida analégica diferencial X X | X XX | X
Entrada analégica isolada X X | X
Saida analégica isolada X X | X|X
Enfradas e saidas digitais com opcéo para termistor PTC | X [ X | X | X | X | X | X

*1 - Nesse modelo a fonte interna para o encoder é de 5 V.

11l. CONTEUDO DA EMBALAGEM

- 1 placa de expanséo de fungdes em embalagem anti-estdtica.
NOTA W

- Identifique se o modelo descrito na etfiqueta da embalagem é exatamente o
requerido.

- Retire o cartd@o do pléstico anti-estdtico com cuidado.

- Pegue-o pelalateral e ndo toque diretamente nos componentes.

1. INSTALACAO DOS CARTOES EBA e EBB

Os cartées EBA e EBB sao instalados diretamente sobre o cartdo de controle CC9 e
fixados por espacadores. Eles possuem conexdo com o cartdo CC9 via conectores XC11
(alimentacéo de 24V para o cartéo de expanséo) e XC3.

Para a instalagéo siga os seguintes passos:

19
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Passo1 Com oinversor desenergizado, retfire a tampa frontal do CFW-09;

Passo2 SeomodelodoseuinversorfordaMecénica 1 refire também a tampa lateral;

Passo 3 Configure o cartdo de acordo com as tabelas 2 ou 4 do item CONFIGURACOES.
Faca aselecdo conforme o desejado e o cart@o adquirido;

Passo 4 Encaixe cuidadosamente o conector barra de pinos XC3 no conector fémea
XC3 do carté@o de controle CC9;

Passo 5 \Verifique a exata coincidéncia de todos os pinos do conector XC3;

Passo 6 Pressione o centro do cartéo (préximo a XC3) e o canto superior esquerdo até o
completo encaixe do conector e do espacador pldstico;

Passo 7 Fixe o cartdo aos 2 espacadores metdélicos através dos 2 parafusos;

Passo 8 Encaixe o cabo que liga o conector XC11 do cartdo de expansdo ao conector
XC11 do cartdo de controle CC9.

CARTAO EBA ou EBB

PARAFUSO M3x8 !

CARTAO CC9 ] TORQUE INm
Figura 1: Encaixe do conector XC3 Figura 2: Encaixe do conector XC11  Figura 3: Encaixe dos parafusos
EBA/EBB - Vista Frontal EBA/EBB - Vista Superior EBA/EBB - Vista Lateral

2. CONFIGURAGCOES

2.1 Cartao EBA

Tabela 2: Configuracéo - chaves de selecdo do cartdo EBA.

OFF CARTAO EBA
(Padréo) ON
Al4 - referéncia (0 a 20)mA ou
Oa 10V
521 de velocidade 0al0) (4 a 20)mA

S3.1 |RS-485 B-LINE (+) sem com
. N terminacé@o
S$3.2 |RS-485 A-LINE (-) | terminacdo (120Q)

Obs.: As Chaves S3.1 e S3.2 devem ser configuradas na mesma selecdo
(ON ou OFF).

Chave Funcéo

ME

——

Tabela 3: Configuracéo - trimpots do cartdo EBA.

Trimpoi Fungdo Aiuste Figura 4: Chave de configuracéo do cartdo
RA1 AQO3 - offset
RA2 AO3 - ganho de
RA3 AQ4 - offset fabrica
RA4 AO4 - ganho




2.2 Cartao EBB

Tabela 4: Configuracéo - chaves de selecdo do cartéo EBB.

OFF
Chave Funcéo (Padréo) ON
Al3 - referéncia « | (0 a20)mA ou

541 de velocidade (0 a0V (4 a 20)mA
22; €1 AO1- referéncia

: (0a20)mA | (4 a 20)mA*
6.1 AO2- referéncia
S56.2
S7.1  |RS-485 B-LINE (+) sem Com

terminacdo* ferminagGo
$7.2  |RS-485 A-LINE () B (120Q)
* Padréo.

Obs.: Cada grupo de conector deve ser configurado na mesma
selecéo ( ON ou OFF). Ex.: S6.1 e S6.2 = ON.

Tabela 5: Configuracéo - trimpots do cartdo EBB.

Trimpot Funcéo Ajuste
RA5 AO1 - fundo de escala L
de fabrica
RA6 AQO?2 - fundo de escala

3. CONECTORES E CONEXOES

3.1 Conector de sinais de comando

Todas as funcdes disponiveis nos
cartées EBA e EBB, com excecdo dos
sinais de encoder, sdo acessiveis via
conectores XC4 e XC5 respectivamente.

NOTA

desabilitada estard obsoleta.

W

Somente estardo disponiveis as funcdes | L.
existentes no modelo adquirido. A| L.L
pinagem correspondente a funcdo| F-f

Cartgo EBB

Figura 5: Chave de configuracdo do cartdo

Linha EBA Linha EBB
conector XC4 conector XC5
"I "I
"= :®2 NC - :@z NC
mw [ mw (IO 3
IO+ OGND ["[Q+ DGND
W Qs i [T s
Qe [[W [ [ [w
won - [T 7 on [ [@ 7
["[Qs 502 ["[OQ: 502
e [([Q9 we [L[Q 9
([0 [[[7 [[©w0 [[W
s [C[On SREF Ion
[[[On [ [ e ["[On | e
pie [[© 13 pine [L[@13
[[[Qu [ | ["[Ou | s+
w5 Al3- Qs
[[Qw6 [[ 5 [[Qw6 [ [B0
w o [TIQ 17 A1 S
18 ".AGND :::@13 ..AGND
I/ M (N U A02 v
:: :@ 2 + Ve :: :s 2 +Vaic
GNDene I GNDenc I
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3.2 Conexdo de sinais digitais e analégicos

Os cabos utilizados para a ligacdo dos sinais digitais e analégicos devem ser
blindados com bitola de (0.5 a 1.5) mm’ ou (20 a 14) AWG. Esses cabos devem manter
uma distdncia minima dos cabos de comando e poténcia do cartdo CC9, de acordo com
atabela 7.

Tabela 7: Distdncia minima entre cabos de
comando e poténcia do cartdo CC9 (110 V.,
120V,,, bobinas de contatores, ventiladores, etc.).  ------v -----og

Modelos Comprimento Distancia | | %:
de drives do fio Minima ! ! :
<100m >10cm

< 24 A ~100m > 25cm Figura 6: Cabo para ligacéo das entradas

—— e saidas analégicas e digitais e conexdo da
< 30m 2 10cm blindagem (ver item 3.2.1)
> 28A

> 30m 2 25cm
(" ATENCAO A

As especificacées dos cabos e conexdes de aterramento sédo indispensdaveis para
o correto funcionamento do seu cartéo.

3.2.1 Aterramento

- Sinais digitais - A blindagem do cabo deve ser conectada ao terra de protecéo na
carcaca do CFW-09.

- Sinais analégicos - A blindagem do cabo deve ser conectada do lado do dispositivo
(sensores, enfradas e saidas analdgicas de PLC, etc.). Nesse caso devem-se seguir as

recomendacées do fabricante do dispositivo.
ATENGAO A

Eimportante que o ponto de aterramento do inversor e do dispositivo seja o mesmo.
Diferencas de terra entre equipamentos geram diferencas de tenséo que provocam
interferéncias nos sinais analégicos.

3.2.2 Configuracgéio dos sinais digitais

A entrada DI7 e as saidas DO1 e DO2 podem ser configuradas quanto ao tfipo de
acionamento. Dependendo da aplicacdo podem ser:

- Ativas em nivel légico alto - Ativas em nivel légico baixo

Figura 7: Configuracéo das entradas e saidas Figura 8: Configuracéo das entradas e saidas
digitais para ATIVO em nivel légico ALTO digitais para ATIVO em nivel l6gico BAIXO



NOTA ';I

RC = Resisténcia minima exigida de 500 Q para corrente méxima de 50 mA a 24V
(ver especificacées na tabela 8).

A entrada digital DI8 possui uma funcéo especial para medigéo de termistores. Para
essa utilizacdo deve-se realizar a montagem apresentada na Fig. 9.

Aumento da Temperatura

| Inativo/Sem erro | Inativo/Sem erro | Ativo/E32 |

* "6l ! !

| Inativo/Sem erro Afivo/E32 Afivo/E32 |

| Diminuigéo da |
| Temperatura |

A

v

Figura 9: Conexdo e funcionamento
- _ 1ké6 3k9
da entrada digital DI8 com funco Variagéo da resisténcia do PTC em ohms
termistor do motor (P270=16) S

Para utilizar a DI8 como uma porta de entrada digital comum deve-se inserir um
resistor conforme as especificacdes da fig. 10.

R=(270 a 1600)Q Figura 10: Conexdo da DI8 como entrada

digital (qualquer funcdo em P270 exceto a 16)
3.3 Conexodes da porta serial RS-485
1) Terminagdo de linha: Incluir terminagéo da linha (120 Q) apenas nos extremos da rede

(tabelas 2 ou 4, fig.11);

2) Cabo recomendado: Cabo blindado para operacdo com sinais diferentes (ex.: linha
AFS, fabricante KMP);

3) Aterramento da blindagem dos cabos: conectar na carcaca do equipamento;

4) Disténcia minima: entre a rede RS-485 e os demais cabos, vertabela 7 item 3.2.

CFW-09 CFW-09 CFW-09
(Cartdo EBA ou EBB) (Cartédo EBA ou EBB) (Cartdo EBA ou EBB)
Mestre da rede . S
(PC, CLP) = | L= |
(5001 [ 1501]
e P
\ oo®
Bx BE ¢
P
i
.
N N 7 AB .
7xca [ I ] xes\
| (EBA) (EBB) '\
B .

. Blindagem « . \B_ .
Figura 11: Conexdo do \ docabe/ \ Blindagem [ X
CFW-09 em rede via RS-485 *\ 2 " )

—. - T~ —




4. ESPECIFICACOES TECNICAS

As especificacées técnicas de todas as funcdes existentes nos cartdes EBA e EBB estdo
descritas na tabela 8.
Tabela 8: Descricéo e especificacdo técnica das fungdes presentes nos cartées EBA e EBB
e respectiva pinagem para os conectores XC4 e XC5.

Pino | Sinal |Pino | Ref. Descricéo / Especificacéo

1 NC - « Sem funcdo.

« Entrada digital com funcdo especial para termistor, programével em P270;
2 DI8 3 DGND | « Conexdo conforme figuras 9 ou 10;
« DGND aterrado internamente através de um resistor de 249 Q.

« Saida digital isolada em coletor aberto;

e 24 Vcc - Corrente méxima de 50 mA — carga exigida (RC) = 500Q2;

« Ponto comum (DCOM) para selecéo do tipo de acionamento. Configurdvel
conforme figuras 7 ou 8.

5 DO1 6 DCOM

7 DO2 6 DCOM

« Entrada digital isolada;

« Nivel alto minimo = 18 V e nivel baixo méximo = 3 V;

9 DI7 6 DCOM | o Tensdo méxima = 30 V e corrente de entrada = 11 mA & 24 V;

« Ponfo comum (DCOM,) para selecdo do tipo de acionamento. Configurdvel
conforme figuras 7 ou 8.

« Fonte de alimentacdo das entradas e saidas digitais;

o Tensdo CC de 24 VDC * 8%, isolada;

« Corrente méxima de 90 mA;

« GND aterrado internamente através de um resistor de 249 Q.

11 A-LINE | 10 SREF | o Serial RS - 485 - Isolada - A - LINE.
12 B-LINE | 10 SREF | o Serial RS - 485 - Isolada - B - LINE.

8 24V 4 GND

« Entrada analégica isolada; Faixa de Impedancia

o Faixas programaveis em P243; Operagio-P243 | de Entrada
13" A3+ | 14" Al3 - |  Resolucdo de10 bits (0,1% of FS™); (0a10)V 400 kQ

« Referéncia de velocidade; (0@ 20) mA 500 Q

o Programar P221 ou P222 em 3. (4 a 20) mA 500 Q

« Entrada analégica diferencial; Faixa de Impedéncia

« Faixas programdveis em P246; OPeragGo-P246 | de Entrada
137 Al4 + | 147 | Al4- | e Resolucdo del0 bits (0,1% of FS™); (-10a +10)V 40 kQ

o Referéncia de velocidade;

e Programar P221 ou P222 em 4. (0. 20) mA S0 0

(4 a20) mA 500 Q

« Saidas analégicas isoladas;

o Faixas de (0 a 20) mA ou de (4 a 20) mA com carga minima exigida de
16" AO1 | 15" | AGND | 600Q;

o Resolucdo de 11 bits (0,05% of FS);

18" AO2 17" | AGND | o« AGND - Referéncia de terra interno;

« AO1 - Programével em P251 - Configuracdo padréo: Velocidade;

« AO?2 - Programével em P253 - Configuracéo padrdo: Corrente motor.

« Saidas analégicas com faixa de (-10 a + 10)V e carga minima exigida de 2K Q;
16° AO3 15 | AGND | o Resolucéo de 14 bits (0,006% of Fs*);

o AGND - Referéncia de terra interno;

18 AO4 17 | AGND | ¢ AO3 - Programével em P255 - Configuracéo padréo: Velocidade;

» AO4 - Programdvel em P257 - Configuracéio padrdo: Corrente motor.

« Entrada de fonte externa - Alimentacdo dos sinais de saida do
19 +Vie 20 | GNDgyc | Encoder;
« Faixa de tenséo de (5 a 15)V, consumo de 100 mA a 5V.

24 " Cartdo EBB " FS: Fundo de escala ™ Cartéo EBA.




5. ENCODER INCREMENTAL

As especificagdes dos sinais para as entradas de encoder incremental dos cartées EBA
e EBB sdo validas para os modelos de encoder HS35B da Dynapar. Caso possua outro
tipo de encoder verifique se a pinagem e seqiiéncias de sinais sdo equivalentes com o
modelo apresentado.

5.1 Montagem do encoder

Na montagem do encoder ao motor é importante seguir algumas recomendacoes:

1) Acoplar o encoder diretamente ao eixo do motor sem flexibilidade torsional;

2) Tanto o eixo quanfo a carcaca metdlica do encoder devem estar eletricamente
isolados do motor (espacamento minimo de 3 mm);

3) Utilizar acoplamentos flexiveis e de boa qualidade que evitem oscilacdes mecénicas
ou backlash.

As figuras 12 e 13 mostram a montagem do encoder para motores autoventilados e com
ventilagéo forcada.

Tampa de protecdo Suporte flexivel da chapa de aco e
do encoder \ componentes de fixagdo do encoder
) UGS \
. -
= .
= !
Encod / \
|_r|]§§5§r Fixacdo da tampa de protecéo do

encoder sobre a defletora do motor

Figura 12: Montagem do encoder Dynapar HS35B em motor autoventilado

Encoder
HS35B

Figura 13: Montagem do encoder Dynapar HS35B em motor com ventilacdo for¢ada
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5.2 Especificacoes do encoder

1) Tensdo de alimentacdo: 12V ou 5V, dependendo do modelo do cartéo;

2) 2 canais em quadratura (90°) + pulso de zero com safdas complementares
(diferenciais): sinais A, A, B, B, Z, Z;

) Circuito de saidatipo Linedriver ou Push-Pull : nivel 12V ;

) Circuito eletrénico isolado da carcaca do encoder;

) NUmero de pulsos por rotacéo recomendado = 1024 ppr;

) Freqiéncia maxima permitida = 100 kHz.

o~ O AW

5.2.1 Especificagéio de fonte externa para sinais de saida
- Tensdo: 5Va 15V. - Corrente: T00mAa5V.

5.3 Conexodes do encoder

5.3.1 Fonte externa

Na utilizag@o de fonte externa para o encoder use os conectores XC4 ou XC5:
- Cartdo EBA - Conector XC4 pinos 19 e 20.
- Cartdo EBB - Conector XC5 pinos 19 e 20.

5.3.2 Cabo de sinais

Para a conexdo dos sinais do encoder deve-se utilizar cabo blindado, adequado para
operacdo com sinais diferenciais.

O cabo precisa ficar o mais longe possivel das demais fiacées com disténcia sempre
superior a 25 cm e de preferéncia dentro de um eletroduto metdlico.

Os cartdes EBA e EBB possuem o mesmo conector para entrada de sinais, o XC9 (fig. 14).

CFW-09 Cartao EBA ou EBB
1 5

Encoder KK
‘_

& »
<4

L
Comprimento méximo recomendado: 100m

U
~/T
—1

6 9
Conector XC9 (DB9 - Macho)

Figura 14: Cabo para conexdo entre o Encoder e o conector XC9 dos cartées EBA e EBB
5.3.3 Sinais de entrada do encoder

A ordem dos sinais de entrada do encoder e sua respectiva pinagem, no conector XC9,
estdo descritas nafigura 15. Aseqiéncia de sinais estd descrita na figura 16.

Conector | Encoder v h Conector XC9 Descricéo
‘ermelho
A ﬁ Azul 3 é Sinais Encoder
H A 2 A
5 5 Amarelo ] 5
= Verde — 12V
| B - 9 B . .
C 7 Cinza 5 > Diferencial
= Rosa = (88C20)
J Z B 7 Z
D +VE Mmco 4| +VE Fonte
F COM Ll 6 | COM Referéncia OV
E NC 5 - Terra
G - Malha

Figura 15: Sinais do Encoder para os cartdes EBA e EBB e pinagem do conector XC9



Obs.: Nos casos em que o encoder ndo possui os sinais Z e Z disponiveis realize as
seguintes conexoes:
- Conectar pino 8 (Z) ao pino 4 (+VE).

- Conectar pino 7 (Z) ao pino 6 (COM).

fl_l
T
f\|_||_|_
T L
S N
T L]

Figura 16: Seqiéncia de sinais do encoder
5.3.4 Conexdo dos sinais de saida

O conector XC8 presente nos cartées EBA e EBB estd habilitado em alguns modelos
para saida dos sinais do encoder na conexdo com outros inversores. A ordem dos sinais e
sua respectiva pinagem na figura 17.

Conector XC8 Descricao Cartéio EBA ou EBB
3 A Sinais Encoder anae oY
2 A 5 1
] B Line driver
. . LI B N I

5 5 Diferencial

(88C30) L
8 E Corrente Média: 50 mA
7 | Z | Nivel Ao 9 6
4 v Fonte externo Conector XC8 (DB9 Fémea)
6 |COM1 Referéncia 0 V
5 L Terra

Figura 17: Conexdo e configuracéo da saida dos sinais do encoder

Obs: Os Cartdes EBA e EBB ndo possuem fonte interna para o conector XC8 (ver itens
52.1e5.3.1).

5.4 Colocacao em funcionamento

Programe o parémetro P202 (Tipo de controle) = 4 (Vetorial com encoder). Assim o
inversor operard com realimentacéo de velocidade para encoder incremental. Para
maiores detalhes sobre Controle Vetorial consulte o manual de operacdo do CFW-09.
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